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1. OBJETIVO
Establecer en detalle el procedimiento que se debe llevar a cabo para el procesamiento de las
fotografias aéreas tomadas por la cdmara Vexcel UltraCam D del instituto.

2. ALCANCE

Este instructivo se encuentra asociado al procedimiento “Procesamiento y Evaluacion de Imagenes
Provenientes de Sensores Remotos”, inicia desde la conversidon de las fotografias aéreas desde Nivel00
o datos crudos a Nivel02 y posteriormente de Nivel02 al producto final denominado Nivel03 (Fotografias
aéreas en formato TIF).

3. DESARROLLO

3.1 INSUMOS

Para el procesamiento de imdgenes descrito en el presente instructivo serd necesario contar con los
siguientes insumos:

° licencias y accesos al software UltraMap.

°  Trece archivos que conforman cada una de las fotografias aéreas en Nivel00 es decirimdgenes
digitales crudas descargadas de la unidad de almacenamiento mévil MSU.

°  Formularios de vuelo.

°  KML tomado durante el vuelo.

3.2 PROCESAMIENTO DE IMAGENES DIGITALES DE NIVEL 00 A NIVEL 02

El objetivo del procesamiento de imdagenes digitales de Nivel 00 a Nivel 02 es la unién de las 13 sub-
im&genes tomadas por cada CCD del sensor SU de la cdmara UltraCam D y almacenadas en Lvl 00
del proyecto, en un archivo pancromdatico y uno de color geométricamente corregidos con los archivos
de calibracién de la cdmara, siguiendo el procedimiento expuesto a continuacion:

3.2.1  ESTRUCTURA DE DATOS NIVEL 00.
Se debe validar que la informaciéon base (Imdgenes digitales en Nivel 00) se encuentre completa dentro
de la ruta de almacenamiento como muestra la Figura 1.

I AL ZNORTE03_2019-10-18

Inicio Compartir Vista

:(-:l - T v Equipo » Datosl (\\umsB) (¥:) » NivelDD » ZNORTE03_2019-10-18
- F, Nombre ~ Fecha de medifica.. Tipo Tamafio
- Favoritos

& Descargas LvIDD 30/10/2019 %41 5. .. Carpeta de archivos
B Escritorio Meta 28/10/2

= Sitios recientes Raw(v 28/10/20198:23 a.... Carpeta de archivos

... Carpeta de archivos

Figura 1. Ruta de almacenamiento del Nivel 00.

La carpeta Lvl0O (Figura 2) contiene para cada una de las aerofotografias tomadas los archivos treces
archivos crudos que toma el sensor, que corresponde a los 13 CCD que contiene donde 9 son
pancromdticos y 4 son de calor. Esto es lo que se conoce como Nivel 0.
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LN | A Lv
Inicio Compartir Vista
o * T . v Equipo » Datosl (WumsE) (¥:) » Nivel0D » ZNORTE03_2019-10-18 » LwI0D
U Favoritos Nembre ’ Fecha de medifica..  Tipo Tamafic
4 Descargas @ LwID0-01042-ZNORTED3-00-00 18/10/2019 8:08 a. ...  Archivo RAW 21276 KB
B Escritorio @ LwiD0-01042-ZNORTEQ3-00-01 18/10/2019 Archivo RAW 21276 KB
il Sitios recientes @ LwID0-01042-ZNORTED3-00-02 18/10/2019 808 Archivo RAW 21276 KB
@ LwID0-01042-ZMORTED3-00-03 18/10/2019 8:08 a. ...  Archivo RAW 21276 KB
.-l Bibliotecas @ LwID0-01042-ZNORTED3-01-00 18/10/2019 &:08 a, ...  Archivo RAW 21276 KB
@ Decumentos @ LwID0-01042-ZNORTEQ3-01-01 18/10/2019 &:08 a. ...  Archivo RAW 21276 KB
[E=] Imégenes @ LwID0-01042-ZNORTED3-02-00 18/10/2019 8:08 a. ...  Archivo RAW 21276 KB
J‘l Muisica @ LwID0-01042-ZNORTEQ3-02-01 18/10/2019 &:08 a, ...  Archivo RAW 21276 KB
B videos @ LwID0-01042-ZNORTED3-03-00 Archivo RAW 21276 KB
@ LwID0-01042-ZNORTED3-04-00 Archivo RAW 21276 KB
18 Equipo @ LvID0-01042-ZNORTED3-05-00 18/10/2019 Archivo RAW 21276 KB
|=5_ 05 (C) @ LwiD0-01042-ZNORTED3-06-00 18/10/2019 &:08 a. ...  Archivo RAW 21276 KB
—a Datos (D) @ LwID0-01042-ZNORTED3-07-00 18/10/2019 8:08 a. ... Archivo RAW 21276 KB
—a Recovery Image (E) @ LwID0-01043-ZNORTED3-00-00 18/10/2019 8:08 a. ...  Archivo RAW 21276 KB
5# insumos (Visrvcarto01) (1) @ LvI00-01043-ZNORTED3-00-01 18/10/2019 8:08 a. ..  Archivo RAW 21276 KB

Figura 2. Composicion de la carpeta LvIO0.

La carpeta Meta contiene el archivo txt (Figura 3) que contfiene el mismo nombre, el cual contiene la
informacion de referencia espacial y composicién del plan de vuelo de la toma fotogrdéfica
entregada por la comision.

Archivo  Edicion Formato Ver Ayuda

£ CCNS4: Bloc de notas - B

#Signature and version
FILE_SIGNATURE UCD_CCNS4_FLIGHT SUPPORT DATA FILE
FILE VERSION 1

#List of parameter names
PARAM_BEGIN

“EMS No”

"Date”

"Time"

"Project”

“Area”

“Line No™

"Segment No”

“aypoint No”

"liGS84 Latitude”

"GS84 Longitude”

“HGS8A Altitude [m]”

"Pos Solution”

"Track [degree]”

"Midpulse correction [s]”
PARAM_END

#Parameter values

99448573-A056-4925-9DC4-EBDA45113317-660001 1 201086 133319 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 1 Ne4.32e782 We74.649984 2652.1 GPS 202 @.80043
99440573-A056-4925-9DC4-EBDA45113317-00002 2 201006 133324 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 2 Ne4.316895 We74.651823 2652.1  GPS 201  @.80043
99440573-A856-4925-9DC4-EBDA45113317-880883 ¢ 3 201086 133330 "RICAUR20™ "RICAUR20™ 1 3 N84a.311123 We74.653649 0.8e843
994408573 -A856-4925-9DC4-EBDA45113317-86004 : 4 201086 133335 “RICAUR20™ “RICAUR20™ 10 1 4 Ne4.306897 WO74.655411 2631.8  GPS 199  @.80139
99448573 -A056-4925-9DC4-FBDA45113317-80005 5 201006 133341 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 5 Ne4.3ele4s We74.657283 2621.9  GPS 281  @.80139
99448573-A856-4925-9DC4-EBDA45113317-660006 6 201006 133347 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 6 Ne4.296102 We74.659251 2616.1  GPS 202 @.80139
9944@573-A056-4925-9DC4-EBDA45113317-00007 7 201006 133352 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 7 Ne4.2911@3 We74.661263 2010.8  GPS 202 @.80139
99440573-A856-4925-9DC4-EBDA45113317-88008: 8 201006 133358 "RICAUR20™ "RICAUR20" 10 1 8 N84. 286176 Wo74.663248 2609.1 GPS 202 8.ee139
99449573-A856-4925-9DC4-EBDA45113317-8808089: 9 201006 133404 "RICAUR20™ "RICAUR20" 10 1 9 Ne4.281211 We74.665194 2606.8  GPS 201 8.8e139
9944@573-A056-4925-9DC4-EBDA45113317-60010: 18 201006 133418 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 18 Ne4.276191 We74.667114 2600.9  GPS 281  @.80139
99448573-A856-4925-9DC4-EBDA45113317-860011: 11 201806 133416 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 11 Ne4.271233 We74.669019 2682.1 GPS 201 @.80139
9944@573-A056-4925-9DC4-EBDA45113317-00012: 12 20106 133422 "RICAUR28™ "RICAUR28" 10 1 12 Ne4.2ee247 We74.670931 2600.9  GPS 201 @.80139

Figura 3. Archivo Meta de la comisidén del vuelo.

Mientras que la carpeta RawQv (Figura 4) contiene una vista rdpida de cada una de las fotografias
aéreas y esta tiene como propdsito optimizar los procesos de correlacion de imdgenes que realiza el
software UltfraMap.
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(-:I * 1 1 » Red » umsb » Datosl » MiveldD » ZNORTE03_2019-10-18 » RawQv
' Favoritos Nombre : Fecha de modifica..  Tipe Tamafic

4 Descargas || RawCh-01042-ZNORTED3. dat 1 B:08a. .. Archivo DAT 474 KB
B Escritorio || RawQyv-01043-ZNORTED3.dat 1 . Archivo DAT 4T2KB
5| Sitios recientes || Raw(v-01044-ZNORTED3.dat 1 . Archivo DAT 498 KB

|| RawCh-01045-ZNORTED3.dat 1 Archivo DAT

. Bibliotecas || Raw(Qy-01046-ZNORTED3.dat 1 Archivo DAT

3 Documentos || RawCv-01047-ZNORTED3 dat 1 Archivo DAT
k=] Imagenes || RawCh-01048-ZNORTED3.dat 18, . Archivo DAT 558 KB
J’- Musica || RawC-01049-ZNORTED3.dat 18/10/2019 8 . Archivo DAT 531 KB
B videos || RawQv-01030-ZNORTED3.dat 1 . Archivo DAT 52T KB
|| RawCh-01051-ZNORTED3.dat 1 . Archivo DAT 503 KB
1% Equipo || RawC-01032-ZNORTED3.dat 1 . Archivo DAT 503 KB
i 05(C) || RawQv-01033-ZNORTED3.dat 1 . Archivo DAT 99 KB
a Datos (D:) || Raw(v-01054-ZNORTED3.dat 1 . Archivo DAT 598 KB
(= Recovery Image (E) || RawChv-01033-ZNORTED3.dat 1 .. Archive DAT 5538 KB
% insumos (\srvearto01) (I:) | | RawQu-01056-ZNORTED3 dat 1 :11a. .. Archivo DAT 518 KB

3.2.2 CONVERTIR

Figura 4. Archivos RawQv de la comisidn del vuelo.

METADATO A EAD

Se debe extraer del metadato los pardmetros por imagen que correspondan al proyecto trabajado,
este proceso se realiza a partir de la herramienta UliraCam EAD/Meta converter del software UltraMap.

UltraCam EAD/Meta Converter V4.5.2

Conversion Options
(C) EAD Directory -> Meta File
(®) Meta File -> EAD Directory
Parameters
Level-0 Project Directory:
¥: \MivelD0\ZNORTED3_2019-10-18),

Source Meta File:  Y:fNivel00/ZNORTEO3_2019-10-18/Meta /CONS4.bet
Destination Folder: ¥:/Nivel00/ZNORTEO3_2019-10-18/EAD

Progress

> Il

0%

Exit

Figura 5. Herramienta EAD/Meta Converter

Como se evidencia en la Figura anterior, en la herramienta EAD Converter se enruta la carpeta del
proyecto en Nivel 00 y se selecciona el botdn convertir. Al finalizar el proceso deberd aparecer una
nueva carpeta dentro de la estructura de datos del Nivel 00 llamada EAD que contenga la misma
cantidad de archivos que imdgenes del proyecto (Figura é).
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SN AL
Inicio Compartir Vista

v Equipo » Datosl (\umsB) (V:) » NivelDD » ZNORTE0D3_2019-10-18

(CRORSE)

4754 Favoritos

-
Nombre

Fecha de modifica...

4 Descargas . EAD . Carpeta de archivos
B Escritorio . Lvl0D . Carpeta de archivos
=1 Sitios recientes . Meta . Carpeta de archivos

J RawQv . Carpeta de archivos

ZNORTE

Tipo Tamafio

4 Bibliotecas
3 Documentos
(=] Imagenes
(Ji Msica

Figura é Resultado de la conversién EAD.

3.23 MODULO RAWDATACENTER.

Ingresar al médulo RawDataCenter (RDC) del software UltraMap con el fin de crear la misidén de vuelo
necesaria para el procesamiento de imdgenes Nivel 02 a Nivel 03, la Figura 7 muestra la interfaz de
entrada del mddulo en mencién.

./ ULTRAMAP

~Online Actions ~Tools

~Stand-Alone Actions

> Dump / Copy (Online) Manage Data Units

Download Level-0 data from a Data
Unit to a Disk Pack.

Copy Level-0 data from a Device to a Storage Resource.

Detect, mount and eject Data Units.

> Copy + Create UltraMap Flight Mission - Manage Disk Packs
~» Copy (Offline) Copy Level-0 data from a Device to a Storage Resource Detect and initialize Disk Packs.
Copy Level-0 data from a Device to and process the data to create UltraMap Flight Missions.
an absolute path. % Manage Calibrations

» Create UltraMap Flight Mission Register and delete calibrations.

Process Level-0 data from a Storage Resource to create
UltraMap Flight Missions

= » Create Level-2 TIFF
Process Level-0 data from a Storage Resource to Level-2
TIFF images.

Figura 7. UltraMap RawDataCenter.

Nota: Se debe tener en cuenta que para el ingreso al mdédulo RDC es necesario contar con permisos
de administrador otorgados por el grupo OIT del IGAC.

Al crear “UltraMap Flight Mission™ se abrird la siguiente ventana emergente (Figura 8) en donde se debe
ingresar la ubicacién del proyecto en Nivel 00.
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& Level-0 Raw File Import = =

Select the Source Directories

I:l I:' II' IZ' Selected Directaries:

» UMS6 Disco E » NivelO0 - ZNORTEO3_2019-10-18

Ptolleras_2019-09-19
Ptolleras20_2019-09-12
Puerto-Lleras_2019-09-02
Rie_201%-09-21
RIOBL_E1_2019-09-28
RICBL_BZ_2019-10-04-05
Salento_20719-08-20

Tablazo_2019-09-10
ZMORTEDZ_2019-10-21
ZMORTED3_2019-10-18 W | e

ZMORTED4_2019-10-18

ZMORTED5_2019-10-15-18-19

ZMNORTEQD7_2019-10-22

ZMORTEDE_2019-10-18-21-23
UMS6 Disco )

Current Selection

* UMS6 Disco E I Nivel0O - ZNORTEO3_2019-10-18

< Back | | Next > Finish

Figura 8. Herramienta "UltraMap Flight Mission" Parte

Seguido a esto el software abrird la siguiente ventana (Figura 9) en donde le indica el rango de
fotografias del proyecto, el cual debe ser validado con el formulario de vuelo entregado como insumo.
En la parte inferior se debe dar la ruta de salida, Nivel02 denfro del servidor UMSé.
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B Level-0 Raw File Import - oEEN]

Overview

Prajects Image Filter

ZNORTED3 1042-1165
Images: 1042-1165

Settings

Destination: |» UMS6 Disco E  Nivel02 |:|

|<Eack||Next>||CanceI| Fin

Figura 9. Herramienta "UltraMap Flight Mission" Parte?2.

Nota: Para este paso esimportante la preparacion de los archivos EAD, de lo contrario el proceso creara
conflictos.

La siguiente Figura presenta un ejemplo de los formularios de vuelo entregados como insumo para el
procesamiento de imdgenes digitales.

INSTITUTO GEOGRAFICO AGUSTIN CODAZZI
SUBDIRECCION DE GEOGRAFIA Y CARTOGRAFIA - UNIDAD DE IMAGENES
FORMULARIO DE VUELO - AVION TURBOCOMMANDER HK 1771-G
CAMARA VEXCEL ULTRACAM D DISTANCIA FOCAL 101,4 mm
REGIGN FOTOGRAFIADA: ZNORTE03, 04,05, 08 PLATAFORMA GIROESTABILL GSM300 PILOTO: Arweid Delgado
TAMARO IMAGEN 11,500 x 7,500 UNIDAD INERCIAL: 128 Hz Eje 1: down Eje 2: right COPILOTO:  Gustavo Sanabria
RESOLUCION: 9um GPs: NOVATEL OEM4/QEMV (Internal) FOTOGRAFO: Carlos A. Zamudio
recvmm. | RECUBRL ALTURADE | ALTURADE DIRECTORIO DE
aren erovecTo & | | o, | TN | vemso | mwno | e \WERASN LU | ona | MO0 | emstturaowr| O0STRVACIONES Bubessd i
(%) (CCNS) AGL (CAMARA) CCNS
[znorTEDS 3 0 &0 s w0 | 11100 14870 14500 Extemo (cons)| 20191015
|ZNORTEDS 38 30 60 4 180 11 1/500 14510 15006 Extemo (CCNS)) 2019-10-15
znorTe0S 38 30 o0 5 0| 11 _1s00 14990 14997 Extemo (cons)| 20191015
|ZNORTEDS 37 30 60 2 180 111500 14865 14946 Externo (CCNS)) 2019-10-15
|ZNORTEDS 40 30 50 1 360 11 1/500 143985 15058 Externo (CCNS)|__2019-10-15
znorTeos 38 0 a0 5 50| 11100 14985 14383 Extemo (CONS)| 20191015 _[13A 17 38 A40ND
|ZNORTEDS 38 30 60 7 360 11 1/500 15045 14425 Extemo (CCNS)) 2019-10-15
znorTE0S 38 30 &0 s 180 | 11100 15000 15088 Extemo (cons)| 20191015 [7A13ND
|ZNORTEDS 39 30 60 9 360 11 1500 15010 12346 Extemo (CCNS)| 2018-10-15 10A 1242 A 46 ND
|ZNORTEDS 39 30 60 10 180 11 1500 14545 149889 Extemno (CCNS)) 2019-10-15 1A515A417TND
znorTE0s 3 30 &0 31 1 11_us00 21489 ev90 Extemo (cCNs)| 2018.10-18 V1
|ZNORTED8 33 30 50 30 181 111500 21575 13890 Extemo (CCNS)| 2018-10-18 V1
znorreos 3 30 o0 2 1 11_us00 21630 ss89 Extemo (CCNs)| 201810161 [606 A6T1N
|ZNORTEDS 3 30 60 28 181 11 1500 21575 15192 Externo (CCNS)| 2019-10-18 V1
2 norTee 3 30 50 a1 1 11500 21685 210 Extemo ()| 2019-10-15 v1 718 A 722N
onorTE0s 3 0 &0 2 s1 | 11100 21719 12024 Extemo (CCNS)| 2018.10-18 V1 [Utimas 10 al surhD
|ZNORTEDS 33 30 60 25 1 11 1/500 21485 5721 Extemno (CCNS)| 2019-10-18 V1
znorTe0s s 30 o0 1 50| 11 _1s00 15085 15170 Extemo (CCNS)| 2018-10-15_1_|Repetia por mejor condicion
|ZNORTEDS 38 30 60 6 857873 180 111500 14890 14360 Externo (CCNS)| 2019-10-18 V1
|ZNORTED4 40 30 50 1 574918 163 11 1/500 15020 14140 Externo (CCNS)|_2019-10-16 V1
zrorTeos w0 0 a0 > 919.520 s9 | 11 1m0 o o Extemo (CCNS)| 2018.10-15_\/1_|CAMARA SE REINICIO NO SIRVE
|ZNORTED4 40 30 60 2 521-965 348 11 1/500 15080 15123 Extemo (CCNS)| 2019-10-18 V1
znorTeDs w0 30 &0 3 966-1005 189 | 11100 14970 15020 Extemo (cons)| 20181018 1
|ZNORTED4 40 30 60 4 1006-1033 349 11 1500 14923 14848 Extemo (CCNS)| 2018-10-18 V1
|ZNORTED4 40 30 60 5 1034-1042 169 11 1500 15005 15110 Externo (CCNS)| 2019-10-156_V1 |CAMARA SE REINICIO PANTALLA CCNS SE
znorTE0s w0 30 &0 1 10421088 w0 | 11 s 15190 14884 Extemo (cCNs)| 2018.10-18 2
|ZNORTED3 40 30 50 2 1089-1101 180 111350 15160 15140 Extemno (CCNS)| 2019-10-18_V2 |SE REINICO CAMARA
znorTeos 0 30 o0 2 11021140 0| 11 _imso 14757 14757 Extemo (CCNS)| 2018.10-15_2 |SENSOR SE APAGO
|ZNORTED3 40 30 60 3 1138-1158 180 111350 15160 15085 Externo (CCNS)| 2019-10-18 V2 |SE REINICIO CAMARA1138a1140 #repetida
2norTEDs s 30 50 s 11531167 30 | 11 _1mso 15220 18676 Extemo (CCNS)| 2019-10-15 /2 |1153 21158 #repetida
onorTe0s w0 0 &0 2 11661185 180 | 11_1s00 14905 1227 Extemo (CONS)| 20191019 [1166 y 1167 # repetisa
|ZNORTEDS 40 30 60 3 1186-1210 180 11 1/500 14525 14734 Extemo (CCNS)) 2013-10-19
|ZNORTEDS 40 30 60 4 1209-1231 360 11 /500 14570 13335 Externo (CCNS)|  2019-10-19 1209 Y 1210 # repetida
RESPONSABLE COMISION: Carlos Alberto Zamuko Rodriguez FR 152 19 de octubre de 2019
ND = Nubes dispersas

Figura 10. Ejemplo formulario de vuelo.
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Al finalizar el paso anterior se abrird la siguiente ventana (Figura 11) en donde el software le indica si el
proyecto presenta conflictos que frenen el proceso; en el costado derecho de la interfaz se puede
visualizar el tipo y la cantidad de conflictos que se presentaron.

Conflicts

= Raw: 0
s Recovery: O
& EAD: 0
= RawCh 0

B Calibration: 0

Raw Recovery

%9 Recoverable Raw Files: 0 (not supported)
Camera

UltraCamD

UCD-5U-1-0051 [3] &
Sources

k= UMSE Disco E

Figura 11. Herramienta "UltraMap Flight Mission" Conflictos en el procedimiento.

Si el conflicto es por ausencia de un archivo EAD se podrd continuar con el procedimiento de manera
segura, en caso de que se presente inconsistencias en los archivos de calibracién en el equipo, deberd
notificarse el problema al responsable del grupo de vuelos para su correccion, por el contrario si los
problemas se deben a la ausencia de un archivo Raw serd necesario verificar la descarga entre la UMS
y el amacenamiento de la informacién, si se evidencia diferencia en la cantidad de insumos serd
necesario copiar nuevamente la informacién e iniciar el proceso desde el numeral 3.2.2. Esta correccién
puede generar retrasos del proceso aproximadamente de cuarenta minutos dependiendo del peso
de la informacién que desea replicar.

Para facilitar el proceso de verificacién si es necesario, se da doble clic sobre la linea del proyecto y

posteriormente como muestra la se abrird una ventana emergente que le indicard detalladamente la
imagen, el tipo y el CCD que presenta conflicto.
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MName

cc

Raw Recovery

Conflicts

ZNORTEOD3

not supported

noneg

Figura 12. Herramienta "UltraMap Flight Mission"

Images | Conflicts
Image No.  Image Session — i z
012 Session.] J
01043 Session.]
01044 Sesziond
01045 Session. ]
AR ] SESEION. T
01500 Sezzion.] i
0150 Session.] 7 i v

Figura 13. "Edit Sub Job" D-escrip-cién de conf-lic’ros

A continuacion, se generar el reporte de control de calidad del proyecto en Nivel00 que servird como
apoyo para el procesamiento de las imdgenes de Nivel02 a Nivel03 ademds de exponer el estado
preliminar de la informacién capturada.

Para ello, como se muestra en la Figura 10 se debe seleccionar la opcidn créate quality control que se
encuentra en la parte superior de la interfaz, seguido a esto se debe indicar la ruta de salida y generar
el reporte.

UttraMap Aerial V4 4.2 - RawDataCenter

e
Edit Job Verity Output Start Job Track Exeaution

INORTES

S oEE

QC Data Creation

QC Data Crestion

Figura 14. Creacion del reporte Nivel00 "Create Quality Control"
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Esta opcidn crea una carpeta por proyecto dentro de la ruta de salida con un archivo. dfp (proyecto
de UltraMap). En la Figura 15 se puede evidenciar que en general el archivo muestra las fajas

capturadas y las afectaciones por nubes.

ZNORTEDS - UltraMap Aerial V4.4.2 - RawQC Viewer

Figura 15. Reporte de control de calidad Nivel00, partel.

En detalle, el archivo. dfp permite identificar a partir de las herramientas de visualizacién: los
fotocenftros, fraslapes laterales, fraslapes longitudinales y los footfprints de cada imagen del proyecto

(Figura 16).

= ZNORTEO3 - UltraMap Aerial V4.4.2 - RawC Viewer

il

-

DR R

J‘l

Figura 16. Reporte de control de calidad Nivel00, parte?2.
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Finalmente se selecciona la opcidn Start Job para dar inicio al procesamiento de las imdgenes digitales
de Nivel00 a Nivel02.

Para el procesamiento de 350 imdgenes el tiempo de maquina serd de 60 a 90 minutos
aproximadamente, segun las caracteristicas del equipo (item 4).

- UtraMap Acvial ¥4 4.2 - RawDataCenter -8
File Tooke Help

Edit Job Warify Output Start Job Track Exccution

Destryion Sub ek Leve2
s 7252 61128 EDATA

=
& umsl

Jr— |
|
.

Figura 17."Start Job" Procesamiento de imégenes Nivel00 a Nivel02.

3.24 ESTRUCTURA DE DATOS NIVELO2.

Los resultados del procesamiento a Nivel 02 son almacenados en las siguientes carpetas:

° Images: Contiene una carpeta por cada aerofotografia que corresponde a la unidén de los 13
archivos crudos del nivel 0, en un archivo pancromdatico y uno de color que posee una primera
correccion geométrica de acuerdo con los pardmetros del archivo Meta.

°© qVCIR: Carpeta que contiene la vista répida de cada aerofotografia en falso color, en formato
JPG.

° gvPan: Contiene la vista rdpida de cada aerofotografia en pancromdatico, en formato JPG.

° gvRGB: Contiene la vista rdpida de cada aerofotografia en verdadero color, en formato JPG.

°  Archivo .udm: Corresponde a un proyecto UltraMap Filght Mission que contiene toda la
informacién acerca del proyecto creado con el conjunto de fotografias aéreas

3.3 PROCESAMIENTO DE IMAGENES DIGITALES DE NIVEL 02 A NIVEL 03
El objetivo del procesamiento de imdgenes digitales de Nivel 02 a Nivel 03 es la produccion de
imdgenes en RGBI (formato Tif) y con resoluciones radiométricas de 8 o 16 bits. Actualmente y como
exigencia de las normas del procedimiento del IGAC, la salida final de las fotografias aéreas debe ser
una composicion de todas las bandas del SU, incluido el infrarrojo cercano (RGBI) y 8 bits de resoluciéon
radiométrica, realizando el procedimiento expuesto a continuacion:

3.3.1  MODULO ULTRAMAP STUDIO.

Alingresar al médulo Studio del sistema de informacién UltraMap se muestra la interfaz de entrada que
se visualiza en la Figura 15.
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UitraMap Aerial VAA2 - Studa.

ULTRAMAP VR

st Mo Project

Open Project

ELLITILLY

B |

Figura 18. Modulo UltraMap Studio.

Posteriormente se crea un proyecto nuevo, se asigna un nombre vy la ruta de salida denfro del servidor

(Figura 19).

ULTRAMAP VEXCEL

| Impart Fight Mission

h Croata Cancel

Create Project a

INORTEDS-CH

h the name of the project will be crested sstometically 22 the sslected destination, The
ill be created inside tis folder,

(g DO _
- g A

# BNITVAL PGS e

\\UMS6\Datos1\Nivel03

Figura 19. Crear un nuevo Proyecto UltraMap Studio.

A continuacién, se importa la misién de vuelo creada del presente instructivo, ingresando por el panel
de bUsqueda al servidor y posteriormente a la carpeta del proyecto en Nivel 02.
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Create Project

Marne: ZMORTED3-C5

Destination: WUMSE\Datos 14 Mivel03 !

A new folder with the name of the project will be created automatically at the selected destination, The
new project file will be created inside this folder,

Import Flight Mission: i

E Create || Cancel |

& Select File - O
E UltraMap Flight Mission Files (*.ufm)

‘ _| UFM_ZNORTE03_2019-11-05_DUHTLAGISR21498Q58U02440H3.ufm |

Lvi02-RICBL_B1
Lvi02-RICBL_B2
Lvi02-Ricblanca
Lvl02-Salento
Lvi02-Tablazo
LvI02-ZNORTEQ2
Lvi02-ZNORTED3 . 4
Lvi02-ZNORTEQ4
LvI02-ZNORTEQS
Lvl02-ZNORTEQT
Lvi02-ZNORTEQS
Mivel03

Prueba

Recuperado_Disco_externa
UMS6 Disco J

- Current Selection
tb UMS6 Disco E' Nivel02 - Lvi02-ZNCRTEO3 ' UFM_ZNORTE03_2019-11-05_DUHTLAGISR21498Q58U02440H3.ufm

Figura 20. Ingresar misién de vuelo en UltraMap Studio.

Nota: El archivo a importar es el UltfraMap Flight Mission (.ufm).

Luego de crear el proyecto y como se indica en la Figura 21 serd posible pulsar la misién de vuelo y
verificar las fajas y rangos de fotografias del vuelo, compardndolos con el formulario entfregado como
insumo.
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ZNORTEO C5
> Ingest
Show 4l

g Flght Mission Impor: - ZHOATEDS

N

Imported from; _AG350
1

World Position x: n/a|

Fraject \\UMS6\Datos 1\NivelD3\INORTEQ3-CS\ZNORTE3-Ch.upr Images &

Figura 21. Fajas y rangos de fotografias en UltraMap Studio.

Realizar el balance de color de las imégenes en Nivel02 dando clic derecho sobre la mision de vuelo
(Figura 22), en la lista desplegable aparecerd la opcidon Submit colorbalancing.

e
R o | imeoe Fie
L Selection @ i 1 Sessions 4 Captures - Size -_l- & s
W View Images - 4 Duplicates  |[#]Image Numbers @® LI T
@RS o b T

ZNORTEO3-C5

* Ingest

Show All

4 Flight Mission Import ~ ZNORTEDS
& Comman

Edit Block..

Edit Image Naming...

bt Mission with Reprocessed Images...

‘ Submit Tie Paint Collection

12
Creste Level-2 Report
RAD

Edit Image Radiometry...

Impo:

fadiometry fram Archave...
Import UltraMap V3 Radiometry...
Submit Calorbalancing..

Submit Export Images..

Open

* G

wdows Explorer
ight Mission Import - ZNORTED3

*  Rename Flight Mission Import - ZNORTEDS

Warkflows | Al 30 & | Data Explorer

| Eriect: \WUMS6\Datos1 \Nivel ONZNORTEDS - CONZNORTENS-Cl.upr
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Submit Colorbalancing Job Sequence ﬂ

Marme: ZMORTEO3

User: DCIGACYmariac.hernandez

Priority: MNormal V
Cluster: | B (Defoul) W EIE v
[] Subscribe for E-mail Notifications w
Destination: k- UMSE Disco E » nivel03 = znorte03-c5 I:l

Job 1: Tie Point Collection

No parameters available

Job 2: Nadir AT

[] Exclude obligue images
Unit Conversion factor: 1.
[] Rely on precise post-processed GPS/IMU Input Orientation
Job 3: Oblique Registration
No parameters available

Job 4: Colorbalancing Mask Preparation

No parameters available

Job 5: Colorbalancing Mask

No parameters available

Job 6: Colorbalancing

Dehazing

This step is enabled by default and automatically removes haze from
images. Disable this option if the project contains large artifacts like e.g. ]
shadows of clouds.

Figura 22. Balance de color de las imdgenes en UltraMap Studio.

Este procedimiento hace un ajuste que homogeniza el color del bloque de imagenes del proyecto a
través de una mdscara gque excluye los tonos 255 de las nubes para evitar la alteracién que esta causa
sobre el color real del terreno.
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&% UltraMap Aerial V4.4.2 - Job Menitor - X
File View lob Nodes Tool Help
5 Pause Resume Abort Delete Change Cluster Processing Only Sortby - Filter » | | Usage - Edit Clusters Pracess Canfig Sort by «
Job Control View Node View
2 @ Name Requirements  Cluster State Progress System Overview
3 -
224 T\ Tie Point Collection: RibIO706 Be B (Default) _ Running [ 10f21 Usable Nodes:  2of4
u Ussble Clusters: 10f 1
g
] - . CPU Process Utilization: 17 of 40
Z 223 T Image Bxport Ribl0705 BEE B Defautt) J/ Finished 144 of 144 GPU Process Utilization: 0 of 0
o Tasks running: 17
822 T Colorbalancing: RiblOT06 BE B (Defoutt) J/ Finished 344 of 845
License Utilization
=
Base
o
Jab Overview -
erin
(#824) Tie Point Collection: RibI0706 Children: 3 Sequential Cluster: 8% (Defautt) | Requirements: BE ‘
State: . Running N —
Default Destination: \UMS6\E\datos1 2020\nivel03\etapalirioblanco 07062020\RibIOTOB\TPC 34GATV5049EPSCAKALTUSTLIKG i
SICI|EN|C ) 8 3120-210134 @2 We i
State Deseription Children Start Time End Time Durstion 5, cammoos % Ba u
@ Firished Cl Pipeline Planner 13/04/2021 7:5531 8. 13/04/2021 T:55:54 ... 00:00 ) B
GPUPRDOS @ BEr. [
4 i InProgress U Processing 3 Parallel
UMSE 2 BEE e
4 ! InProgress ) Tie Paint Callection >>> Match and Sti.. _ 17 Parallel
v
~ Running ] Matchand Stitch -0 13/04/2021 T:55:54 5. - not finished yet - -notfinish | /¢
~ Running ] Matchand Stitch - 1 13/04/2021 7:55:55 3. - not finished yet - - not finish
~ Running ] Match and Stitch - 2 13/04/2021 T:55:55 5. - not finished yet - - not finish
~ Rumning (] Match and Stitch - 3 13/04/2021 7:55:55 ... - ot finished yet - - not finish Select a single node or cluster to display its details!
~ Running ] Match and Stitch - 4 13/04/2021 T:55:55 5. - not finished yet - - not finish
& ums6

Figura 23. Mddulo "Job Monitor" de UltraMap.

La Figura anterior pertenece al médulo denominado “Job Monitor” del software UlfraMap en donde se
puede hacer seguimiento del avance de cualquier proceso ejecutado. Para ejecutar esta labor el
maodulo utiliza dos servidores UMS6 y GPUPRDO5 como se muestra en la Figura 24

Job Qverview

State:
Default Destination:

Running

(#824) Tie Point Collection: Ribl0706

Children: 3 Sequential

Cluster: E’ (Default) | Requirements: ‘IE |

WUMS6\E\datos1 20200nivel03\etapalirioblanco 070620204RibIOTOGNTPC 34GATV5049BPSCAKALTIUSTLIKS

10

1

12

12

14

Children

Start Time End Time Duration Executor
13/04/2021 7:55:55 a... - not finished yet - - not finished yet - UMS6
13/04/2021 7:55:55 a.... - not finished yet - - not finished yet -  GPUPRLC05
13/04/2021 7:55:36 a... - not finished yet - - not finished yet - UMS6
13/04/2021 7:55:56 a.... - not finished yet - - not finished yet -  GPUPRDO3
13/04/2021 7:55:36 a.... - not finished yet - - not finished yet - UMSs6
13/04/2021 7:55:56 a... - not finished yet - - not finished yet - GPUPRDO3
13/04/2021 7:55:56 a.... - not finished yet - - not finished yet - UMSE
13/04/2021 7:55:36 a... - not finished yet - - not finished yet -  GPUPRDO3
13/NA/INI1 T-RE.54 = - ot Fimichad st - ot fimichad ust - ISR

Figura 24. Job Monitor — Servidores

[ Elelalel

Terminado el proceso anterior el software realiza un mosaico previo del proyecto trabajado con el fin
de facilitar el ajuste radiométrico (Figura 25).
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ZNORTEQ3-C5 - UliraMap Aerial V442 - Studio

)

‘‘‘‘‘‘ wiew Orths &

roject \WUMSB\Dtos1 \Nivel03ZNORTEDS-CS\ZNORTEDS-C5 pr

Figura 25. Resultado del balance de color en UltraMap Studio.

Realizar el ajuste radiométrico del bloque buscando el color real del terreno, lo cual consiste en jugar
sobre las composiciones RGB de las imdgenes con los valores de brillo y contraste con el fin de reducir
brillos o realzar elementos territoriales.

3.3.2 HERRAMIENTAS PARA AJUSTE RADIOMETRICO EN ULTRAMAP STUDIO.
UltraMap Studio cuenta con una interfaz y una serie de herramientas de facil aplicacion para realizar
un agjuste radiométrico dptimo.

Home
Ortho:  Unbalanced  ~
Channel: RGB

:D: 'h_-- Retation: (§ T 1) L_;, Py

Clipped |Instant | 4
Pixel |Preview

= i e

Gemma Curve Levels Levels Histogram = Gradient Fit | Image
Relative

=

Figura 26. Panel de herramientas UltraMap Studio.

°  Ortho: Como muestra la imagen 23, esta opcion permite la visualizacién del bloque en color
ecualizado o crudo (solo la unién de las imdagenes), ademds de su visualizacidén en pancromdtico.

Figura 27. Blogue crudo / Bloque ecualizado / Bloque pancromdtico.
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o

24).

o

Home
Ortho: | Balanced Na.., ~
Channel: | RGB -
RGB
Red
-G Green
boAT v Blue
e Tie Point CIR
MIR
olorbalancil s m———

Channel: Permite visualizar el bloque creado por el software UltraMap en diferentes bandas (Figura

Figura 28. Channel, UltraMap Studio.

muestra el ajuste logrado a partir de esta herramienta.

P&gina 17 | 33

— Ii [ [r."' W ] Prej
L L
Gamma Curve Levels Levels Histogram = Gradient
Relative
Balanced Nadir Color - Gamma [ < |

Channel Gamma
Red: 1,00
Green: 1,00 A
Blus: 1,00 [
NIR: 1.00
Pan: 1.00
Master Gamma
Gamma | 1.00

Figura 29. Herramienta Gamma

Gamma: Herramienta que permite la modificacién de los porcentajes de realce en alguna banda
con el fin de mejorar el brillo y la visualizacién de los elementos del terreno. La

Figura 29
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Figura 30. Gamma, UltraMap Studio.

° Levelsrelative: Esta herramienta de realce permite realizar el corte de un porcentaje del histograma
enla colay en la punta donde no posee demasiada informacién, modificando los valores minimos
y mdximos de visualizacién como se observa en la Figura 28. (valores recomendados 0.6 Shadow o

sombra y 7 Highlight o realce,).

SETA TR

Gamma Curve Levels Levels Histogram = Gradient
Relative

Balanced Nadir Color - Levels Relative B
Shadow Highlight
Relative: 0,01] [%] 060([f]| 97,00] [%] 7,00/ []

Generating Relative Levels

This operation may take several minutes!

e e
Start Stop
s

Figura 31. Levels Relative
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Figura 32 Levels Relative, UltraMap Studio.

° Gradient: Como se evidencia en la Figura 34, esta herramienta es similar al Gamma, permite
modificar los valores de realce en alguna banda solo en un sector con un radio especifico; todo
con el fin de mejorar la radiometria del bloque. Se usa comUnmente para aumentar o disminuir el
brillo de una zona especifica del blogue.

Preview | ' Undo VD‘
—

Gradient fit | Image
Smoothing

Gradient Correction B

Lock channels:

‘?
a

Green

Blue

NIR

0 100!
o~

Figura 33. Gradient Correction
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Figura 34. odien’r, UltraMap Studio.

°  Flt/Rotation: Herramientas bdsicas de visualizacion.
°  Clipped Pixel: Mide la saturacion de los colores del bloque del proyecto (Figura 35).

Figura 35. Clipped Pixel, UltfraMap Studio

Ademds de las herramientas radiométricas, otras opciones que incluye el mddulo Studio de UltraMap
son:

°  Show images from here: Tal como se evidencia en la Figura 36, esta herramienta se encuentra

dando clic derecho sobre el mosaico previo y permite ver el estado real e individual de cada
imagen del blogue.
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TNORIFG: Co_ Ui Aol VAA2_ Stasbs

Figura 36. Show Images from Here, UltraMap Studio.

La Figura 37 muestra en detalle una imagen del bloque del proyecto trabajado, dentro del mddulo
Studio, es decir que asi saldrd el producto final al momento de ser exportado.

e T S
% g ‘,"“--“u,.m.'..nyw Saban

Figura 37. Vista previa del producto final.

°  Edicidn del blogue: A partir de esta opcidn se pueden visualizar pardmetros bdsicos de las imagenes
(nUmero y footprint), en particular permite seleccionar y suprimir imdgenes del bloque para que se
apligue el gjuste radiométrico solo a un sector especifico. La herramienta se encuentra en la lista
gue se despliega al dar clic derecho sobre el ajuste radiométrico que se encuentra en el panel de
control de software UlfraMap tal como se puede observar en la Figura 38.
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ZNORTEN3-C5 - UltraMap Aerial VAA2 - Studia

NEEEEESEE SN EEREN NGB NN AN NG NN NN LN AR
ULENFEERNNBEREN

Figura 38. Edit Block, ULtraMap Studio.

° Edicién radiométrica por imagen: Esta opcidén permite realizar el gjuste radiométrico de manera
individual; mejora notoriamente la imagen, pero dificulta el balance total del bloque del proyecto
(procedimiento no recomendado). Es una herramienta que se encuentra en la misma lista
desplegable de la herramienta anterior (Figura 39).

ZNORTENS C5 - Wirohap Acril V23,2 Stidio.

1939931 AEERNREEREHRBER
d898888

anamada

i Mt OO C03-C NN -5

Figura 39. Edit Image Radiometry, UltraMap Studio.

° El gjuste radiométrico se da por satisfactorio cuando el funcionario encargado considere que las
imdgenes tienen tonos que corresponden al color real y se observen con mayor claridad los
elementos territoriales. Este proceso se realiza a partir de la opcidén “Submit Local Correction”,
herramienta que se encuentra en la lista que se despliega al dar clic derecho sobre el ajuste
radiométrico que se encuentra en el panel de control de software UltraMap tal como se evidencia
en la Figura 40.
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ZNORTE0Z-CS
» ingest b AT » RAD

IMORTERR Show All

alanging Masi ~ THORTEG
i Prevew Orthe * ZNORTEDS

lock Radiometry * INORTE(3
4 @ Block Radiometry » INCRTED3

Edit ~ ZNORTEQS

Comman

Edit Block..

Edit Image Nanmirg.
Expeort Exterior Crientation

mpart Exteriar Orientatian..

mpart GRSMLL.
12

Creats Level-2 Repart..
RAD

Ecit Block Radiometry.
Edit Image Radicmetry..
Expart Radkametry ta Archive..
mport UllraMap V3 Radiometry.
Subemit Expert Images.
Subemit Local Correctian. .

Open in Windzws Explarer
¥ GoTa Edit - ZNORTEL
* Rename Edit - ZNORTECS

Figura 40. Submit Local Correction, guardar cambios.

°  Finalmente se deben exportar las imdgenes radiométricamente corregidas a partir de la
herramienta "Submit Export Images” (Figura 41).

-

“E\ Ortho:  Balanced No. =  2— L: h_. IL: 4
r | Channe: [RGB B oo = ’ L
ile

Gamma Curve Levels Levels Histogram
Gnd Relatn

ve

ZNORTE03-C5
» Ingest » AT » RAD

T-Source: Tie Point Collection * ZNORTEQ3 Show All
Colorbalancing Mask » ZNORTEO3
e
“9 Preview Ortho » ZNORTEO3
<% Block Radiometry * ZNORTEO3
) Edit ~ ZNORTEO3

@ Local Correction - ZNORTEO3

4 @ BlockRad  Common

Edit Block.
@ ERZ Edit Image Naming...
Export Exterior Orientation.
Loca Import Exterior Orientation..

Import GPS/IMU. —
12
Create Level-2 Report.
RAD

Edit Block ,ve(r,u,
Edit Image Radiometry.

Export Radiometry to Archive...

Import UltraMap V3 Radiometry.

Submit Export Images...
Submit Local Correction
Open in Windows Explorer
#¥  GoTo Local Correction - ZNORTEO3

*  Rename Local Correction - ZNORTEO3

Figura 41. Exportar imagenes
En la ventana emergente que despliega esta herramienta serd necesario ajustar los pardmetros de
salida de la informacion.

°  Qutput Type: En esta pestana se podrd ajustar el rango de imdgenes que se desea exportar y los
pardmetros que se establecen en la tabla 2 y en la Figura 42.
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Tabla 1 Pardmetros de salida.
Composicidn de color RGBI
Formato TIF
Resolucién Radiométrica 8 BIT
Configuracién de salida Scanline/Interleaved
Rotacion 270°

Nota: La rotacion de la imagen es de 270° en sentido de las manecillas del reloj, para que corresponda
con la posicion de la cdmara UltraCam D dentro del avidn del instituto.

Submit Image Export Job B Submit Image Export Job a

MName: |ZNORTEO3 Name: | ZNORTEO3
User:  DCIGAC\mariachernandez User | DCIGAC\mariachernandez
Priority: Normal - Priority: Normal
Cluster: | B Defouly B EE v Cluster: | B (Defouty) W EIm v
[] Subscribe for E-mail Notifications 5 [] Subscribe for E-mail Notifications <
Destination: » UMS6 Disca £ ~ nivel0 - znorte03-c3 | Destination: » UMS Disco £ - nivel03 - znorte03-c3 ba]
Output Type | Output File Names | Processing Parameters | Quick View Output Type | Output File Names | Processing Parameters | Quick View

Images & Type Output range Full
Selected Images: 1042-1086;1095-1131;1146-1165; Configure: Scanline / Interleaved  ~
Nadir RGB) = Compress No

Image Description TIFF Tag
Pyramid Level: H UltraCamd Nadir 1150057500 [] Pyramid TIFF

Geolocation
File

[ GeoTIF?

Format: TIFF ) World e
Bit Depth 2 Ground level: ® Automatic O 0 Get Average
Output range: Full

P < Rotation
Configure: Scanline / Interleaved v

Rotation: 70 ¢ (Clockvise)

Compress: No - v
Set as Default El Set as Default El

Figura 42. Pardmetros de salida, UltfraMap Studio.

Output File Names: En esta opcidn se podrd definir el nombre con el cual se van a exportar las
imdgenes para esto es necesario tener en cuenta la siguiente estructura, como lo establece el
manual de procedimiento.

SENSOR - UBICACION - GSD - FECHA

Sensor: Corresponde al Identificador del sensor de la toma de fotografia (cdmara fotogramétrica),
posee dos digitos. Para el caso del sensor UltraCam D su correspondiente identificador es 25.
Ubicacién: Corresponde al cédigo DIVIPOLA de localizacién del vuelo en este se tiene en cuenta si
el vuelo es rural o urbano.

GSD: Corresponde al GSD planeado consignado en el formulario de vuelo. Ejemplo: El vuelo
tomado en Meta fue planeado para volar un GSD de 0.4 m, es decir que en la codificaciéon
corresponde a 40.

Fecha: Corresponde al dia de la toma del vuelo y este debe seguir el siguiente formato:
DD/MM/AAAA.
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Submit Image Export Job n

Name: Ribl0706
User: DCIGAC\deisy.mora
Priority: Normal

Cluster | % (Defauty Wb IR

] -

[] Subscribe for E-mail Notifications - Output Type  Output File Names | Processing Parameters | Quick View
File Name
Destination » UMS6 discoE » datos1 2020 » nivel03 » etapal * rioblanco. |
AT (Derived from Image Naming Configuation)
. | ®) |25734007062020-%INR% ‘ Add... |
Output Type Output File Names | Processing Parameters | Quick View A
Image Number Digits 4
File Name
FMS Number Digits 1
%AUT% (Derived from Image Naming Configuration) . .
(eri 9 9 9 ! Line Number Digits 1
®) |25734007062020-%INR% Add...
Segment Number Digits 1
Image Number Digits 4
‘Waypoint Number Digits 1
FMS Number Digits 1
Track Digits 1
Line Number Digits 1
Preview {Random Data)
Segment Number Digits 1
25734007062020-0185
‘Waypoint Number Digits 1 . -
) Set as Default b
Track Digits i L |

Preview (Random Data)

L 25734007062020-0185

l Set as Default bed

mﬂ"ﬂm ' Cancel
Figura 43. Nombre del producto final, UltraMap Studio

Quick View: Esta pestana permite la configuracién de las vistas répidas, las cuales se generan en

formato JPEG y en la opcion “Pyramid Level” seleccionamos “1UlfracamD Nadir 1840*1200" (Figura
44).

Submit Image Export Job :

Name:  |ZNORTEO3

User: DCIGAC\mariachernandez

Priority: Normal ®
Cluster: | B (Defouty) W Em v
[ Subscribe for E-mail Notifications. -

Desingtors |  UMSB Disca £+ el - amorteti-cs ] Piramidales 1. 1840x1200 px

Output Type | Output il Names | Prcessing Parametee| Ghick View Formato JPEG

Quick View

Generate Quick Views

Pyramid Level: 1 UitracamD Madir 184021200 ¥

Format: JPEG N ‘

Set as Default -
-

Figura 44. Pardmetros de salida de las vistas preliminares, UltraMap Studio.
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3.3.3 ESTRUCTURA DE DATOS NIVEL 03

El producto final puede revisarse en la carpeta Nivel 03 del proyecto dentro del servidor. Como se
puede observar en la Figura 45 este producto debe contener los archivos TIF, las imdgenes JPEG o vistas
preliminares y el archivo de trabajo de UltraMap Studio (.upr).

ZNORTEO3-CS Bl < |

o

NevelD3 » ZNORTEO3-CS »

Figura 45 Alimacenamiento del producto final.

Donde los archivos .tif corresponden al producto final, es decir a las fotografias aéreas que se utilizaran
en las siguientes etapas de la produccién cartogrdfica ya que corresponden a las imdgenes
pancromdticas en las bandas RGBI. Las imdgenes .jpog son vistas rdpidas de cada una de las fotografias
aéreas a baja resolucidn y el archivo. upr que contiene todos los pasos realizados en el software
Ultramap para el procesamiento de las fotografias aéreas.

3.4 PROCESAMIENTO EN GEOMATICA BANFF.

El procesamiento en Geomdtica Banff se realiza solo si uno de los conos de cdmara presenta algun
dano y consiste en retirar de laimagen la banda espectral danada. A continuacion, se observa algunas
imdgenes que presentan dano en la banda azul, ver Figura 46
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| Figura 46. Imdgenes de mues’rr.

Inicialmente se abre el software Geomatica Banff y se ingresa al aplicativo Modeler. Ver Figura 47
@ Geomatica B Modeler — O =4

MBI ERLHE:-

Figura 47 Geomdtica Banff

Para crear cualquier comando en el mddulo, seguir las siguientes instrucciones:
°  Clic derecho sobre el drea de trabajo.

°  Seleccionar la opcién “Common Modules”.

° Elegir el mdédulo que necesita crear.

A continuacién, se crea el médulo “Importar” (dando click derecho sobre la ventana de Modeler),
como se muestra en la Figura 48.
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Madeler: Untitled.maod - ] X
File Edit \View Execute Preference Help
LESE B DXO@P» " PR

N

(Writeable ‘ Ii)
Figura 48. Médulo “Importar”

Dar clic sobre el médulo “Importar” y se realiza el cargue de las imdgenes, como muestra la Figura 49.

IMPORT Madule Cantral Panel — ] X

IMPORT
=
Impart data set e |

Input Params 1 Laog
@ Fil=

[ONIVELD3\ARAUGUITA_2020111 2481 0650302020111 ~ |

E Avalable Layers

E| OfN Geareferencing
“ON 1 [GED] Master Gearsferencing S egment for File
E-Of Rasters

> -Of 1 [ 8U] Contents Mot Specified

OB 28U Contents Mot Specified

> -Of = [ U] Contents Mot Specified

Ol 4 [ BU] Contents Mat Specified

Batch parameter sets:

File:

22 | 8105503020201 112-0634.tif
23 | 8105503020201 112-0685.tif
24 | 8108503020201 11 2-0636. tif
25 | 810650302020111 2-0687.tif
26| 8106503020201 11 2-0688.tif

=] <5

Figura 49. Mddulo Importar

En primer lugar, debe seleccionar las imdgenes para después poder elegir las bandas que desea
salvar. Como muestra la Figura 50
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IMPORT Madule Contral Panel — ] x

IMPORT
]
Impart data set o

Irput Params 1 | og
@ Fie

|U SHIVELOWARAULUITA_202011120810650302020111 | EBrowse...
@ Available Layers

E-OtN Georeferencing
Ot 1 [GEQ] Master Georeferencing Seament for File
B 2@ Rasters

© @B 1[BU] Contents Not Specified

EIH 2 [ 8U] Contents Mot Specified

@ 3[8U] Contents Mot Specified

Al 4 [ 8U] Contents Mot Specified

Batch parameter sets:

~
File Rasters
1 | 8106503020201112-0663 1234
2 | 8106503020201112-0664. tif 1234
3 |8106503020201112-0665. i 1234
4 | 8106503020201 112-066E tif 1234
5 | 8106503020201112-0667 i 1234 v

+

[+]-] =

Figura 50 Importar — Anadir

Posteriormente se anade el médulo exportar, el cual permite generar la informacién de acuerdo con
las caracteristicas dadas. Ver

[ Modeler ; Urtitled.mod - o £
File Edit Wiew Execite Preference  Halp

LDEeE D DXo Wy EPRR

—-—) l Modulo exportar.

[[wrimabie |

Figura 51

Pagina 29 | 33 COPIA NO CONTROLADA



Cédigo: IN-CAR-PC01-07
é PROCESAMIENTO DE FOTOGRAFIAS AEREAS DE LA

h Version: 1
IGAC CAMARA VEXCEL ULTRACAM D DE NIVEL O A NIVEL 3 Vigente desde:

AL 01/08/2021

[E Modeler ; Untited.mod - m] X
Filg Edit  Wigw Exacots  Proference  Halp

DEER D DX Wy m P

—) | Modulo exportar.

Figura 51. Comando exportar
En seguida seleccione la ruta de salida, es importante que las imdgenes estén previamente copiadas,
de tal modo al ser seleccionadas quedan con la misma organizacién del médulo importar. Ver Figura
52

fodeler: Untitled.mod — O x
File  Edit ‘“iew Execute Preference Help
o e e Bl IRy B S il h m DO

EXPORT Module Control Panel - O x|
EXPORT

=]
Ew=port data set s |

Input Params 1 Log

File .
[l | - Ruta de salida
O Fomat [PCIDSK (.pix) ~| | Options...
(2 Owvenwrite Existing File [ \ Formato en el que
(2 Save Model to PCIDSK Text Layer [
O Ovensite Georeference Layer with GEO Port [] desec bUSCGr |G
informacion
]
=0
£ >

|W’riteahle EXPORT Maodule I

Figura 52 Ruta de salida
Seleccione las imdgenes cargadas para establecer el formato en el que desea exportar la
informacion y de clic en aceptar. Ver Figura 53
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EXPORT Madule Cantral Panel - | X
EXPORT =
Export data zet = |

Input Params 1 |og

@ Fie
[¥:\Para_Asignar_E valuacion3 Deisy_Mora\l Asignacion_05032021\SARDINATA_M38m. |

) Format
() Owenwrite Ewisting File |
() Save Model to PCIDSK Text Layer O

(O Ovenwrite Georeference Laper with GEO Port []

Batch parameter sets:
Fil Format Ovemite  |Save Model to PCIDSE
ile ormal T T
1 |..70728_ 145426 _RGEMBITSL1.Lf | TIFF 6.0 [ ki) v
2 |...70728_145426_RGBMMOOLT.tif | TIFF 6.0 [ k) v
3 [...70728_150415_RGBMB1AL1.Lf | TIFF 6.0 [.kf) v )
4 |...70728_150415_RGBMMOOLT.if | TIFF 6.0 [.kf) v v
- R B R R Ta W Tt a R L B K U IR B o Ll i AR AT ra
£ >
[+[-] ==
- o

Seleccione el formato en el
cual desea exportar la
informacion.

Seleccione todas las imagenes

Figura 53: Exportar. Formato de salida

Conecte los dos médulos. Para realizar conexiones entre los médulos siga las siguientes instrucciones:

°  De clic sobre elicono i del médulo importar.

°  Después seleccione el icono

Automdticamente se crea la conexion entre los dos mddulos, ver Figura 54

[ Moduler: Untited mod = O x
File Edi Wiew Exccute  Peference  Hep

[5 Mhadieler : Untifed mod
Pl Eot Wiew Ececute  Preference  Melp

%

- n
= - 9

DX Wy PER

Dwwd B DXo e PaS

= |
Figura 54. Conexién de mddulos

Ejecute el comando “RUN BATCH". Ver Figura 55

P&gina 31 | 33

COPIA NO CONTROLADA



Cédigo: IN-CAR-PC01-07
é PROCESAMIENTO DE FOTOGRAFIAS AEREAS DELA [ vorsion: 1
IGAC CAMARA VEXCEL ULTRACAM D DE NIVEL 0 A NIVEL 3 Vigente desde:
o Coaan 01/08/2021
Modeler : Untitled.mod - O X

File Edit ‘iew Execute Preference Help

DB B nXowr s e

£ >

Writeable I

Figura 55. Ejecutar proceso

Finalmente obtendrd el siguiente resultado

Figura 56. Resultado final
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FECHA CAMBIO VERSION
Se adopta como version 1 debido a cambios en la Plataforma
Estratégica (actualizacion del mapa de procesos), nuevos
lineamientos frente a la generacién, actualizacion y derogacion de
documentos del SGI tales como: cambios de tipos documentales y
nueva codificacién por procesos. Emision Inicial Oficial.
01/08/2021 Hace parte del Prc_)’ceso Ges’ri,ép de Informacion Geogrdfica, del 1
subproceso de Gestion Cartografica.
Se actuadliza el Manual de Procedimiento “Procesamiento de
imdgenes digitales”, cédigo P30300-03/09.V1, versidon 1 a Instructivo
“Procesamiento de Fotografias Aéreas de la Cdmara Vexcel Ultracam
D de Nivel 0 a Nivel 3", cédigo IN-CAR-PCO01-07, version 1. Se deroga
la circular 1102 del 16 de diciembre de 2009.
Elaboré y/o actualizé Revisé técnicamente R‘?"'.s° Aprobo
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