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1. OBJETIVO
Definir la metodologia para la evaluacién de imdgenes ADS, teniendo en cuenta lo establecido en las
especificaciones técnicas del IGAC para produccién de cartografia bdsica.

2. ALCANCE

Este instructivo se encuentra asociado al procedimiento “Procesamiento y Evaluacion de Imdgenes
Provenientes de Sensores Remotos”, inicia con la verificacién de los requisitos bdsicos de las fotografias
de barrido ADS, luego con su preparacion para de esta forma realizar su evaluacion y establecer si
estos insumos son adecuados para la generacién de cartografia bdsica.

3. DESARROLLO

El Instituto Geogrdfico Agustin Codazzi cuenta con imdgenes ADS gestionadas en las Fuerzas Armadas;
entre ellas la Policia Nacional y la Fuerza Aérea Colombiana, estasimdagenes son dispuestas en el Banco
Nacional de Imdgenes - BNI, y que son insumo para la produccion cartogrdfica de acuerdo a lo
establecido en la Resolucién 471 de 2020, “Por medio de la cual se establecen las especificaciones
técnicas minimas que deben tener los productos de la cartografia bdsica oficial de Colombia”, de este
modo para contar con dreas Utiles para la produccidon cartogrdficas es necesario evaluar estas
imdgenes, para extraer datos de afectaciones y caracteristicas propias de las imdgenes.
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Figura 1. Evaluacion de imdagenes ADS.
3.1 VERIFICACION DE REQUISITOS
Las im&genes ADS generalmente son tomadas por barridos de mds de dos lineas traslapadas entre si, y
para la necesidad de la subdireccién estas se procesan y descargan como par estereoscodpico. El
esquema de almacenamiento de estas imdgenes se puede encontrar de dos maneras, todos los
archivos en un mismo directorio o la informacién organizada en carpetas.

Para el caso de las descargas realizadas por el IGAC actualmente la informacién queda estructurada
en una misma carpeta para cada uno de los barridos, como se visualiza en la Figura 2:

1§ Nuevo elemento ~

¥ + | Facil acceso + i
over Copia Eliminar Cambia Mueva Propied
A - nombre  carpeta -

IMTELIGENCIA » ADS » SARDINATA_MOD3_10_MAYO_2020 ADSS0 »

-~

Mombre Fecha de moedifica...
J cam 3/23/2021 11:07 AM
J Images 3/23/2021 11:13 AM
J odf 3/ 21 11:14 AM
J Shp_cubrimiento 3/ 21 11:14 AM
J sup 3/ 21 11:14 AM
:_:%‘ L1_RGBM_StereoBlock.xml 371672027 11:54 AM

Figura 2. Estructura de la Informacién ADS.
A continuacién, se detalla cada uno de los archivos donde se encuentra la informacién bdsica
necesaria con la que se debe contar para desarrollar la evaluacion de estas imdgenes, segin se
visualiza en la Figura 2:

Carpeta cam: Contiene los archivos de cdmara (.cam) que relacionan los pardmetros calibrados
del sensor ADS para cada imagen.
Carpeta sup: Contiene los archivos .sup que relacionan los pardmetros generales que conforman
una toma ADS, en el que, entre otras cosas, direcciona las ubicaciones de los archivos de cdmara
(.cam), orientaciones (.odf), imdgenes (tile en formatos .tif), adicionalmente en este archivo se
pueden encontrar varios datos, como GSD, fechas de captura, entre ofras.
° Carpetaimages: Esta carpeta contiene dos archivos:

= Archivos .ads: Contiene pardmetros y hala las imdgenes .tif que conforman la escena

capturada.

= Archivos .fif: Es el archivo rdster que contiene el dato de imagen.
Carpeta odf: Contienen los archivos .odf que relacionan las orientaciones de las imdgenes después
del procesado inicial con GNSS e IMU; en el caso en que existan archivos. adj, estos almacenan las
orientaciones después de hacer un ajuste AT(Aerotriangulacion) con GCPs.
° Carpeta Shp de Cubrimiento: En esta carpeta se almacena el archivo en formato .shp de los
cubrimientos de las imdgenes producto del procesamiento y descarga.

3.2 PREPARACION DE INSUMOS

3.2.1 EDICION DE ARCHIVOS .SUP

Los archivos .tif y .ads no tienen orientacion, motivo por el cual se requiere que la imagen sea
desplegaday frabajada en un software especializado abriendo el archivo .sup, el cual se encarga de
direccionar los pardmetros de la cdmara (.cam), los archivos de orientaciéon (.odf) y los archivos .ads,
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gue a su vez direccionan las imdagenes .tif. Es asi como se hace necesario editar este archivo .sup de
tal forma que las direcciones de los archivos sean las correctas, tfeniendo en cuenta que en el momento
del procesamiento de las im&genes estas quedan direccionadas en el equipo desde el cual se ejecuta
la descarga.

N 1327_200510_191543 RGBNB16L1 5up: Bloc de notas - olEN|

fochive Edicién  Formate  Yer  Ayyda

IMAGE_ID “1327_ 288518 191543 RGBNB16L1™ A

IMAGE_FILE_NAME 1 *../images/1327_200518_191543_RGBNB16L1.ads"

LINES 12369

SAMPLES 45452

RECTIFICATION_TERMS
a.

200 a. 200 1. 208

a. 200 1. o080 8. 800

GRND_BIAS 8. 008 8. 808 8. )
BIAS ©.600000 GAIN 1.000000

GROUND_ZERD -7.68342804684813e4002 8.55209911611829¢4002 1.13117084394531e4003
LOAD_PT -7.683428046848130+002 8.55209911611829e4002 1.131170084394531e4203
COORD_SYSTEM @

UNITS 1

USE_FAST_MATH @

MAX_AND_MIN_ELEVATION 8.8  1000.0

IMAGE_MOTION @

INITIALIZED 2

STATUS @

PHOTO_DATE “Tue Mar 16 10:49:45 2021"

QUALITY @

SENSOR_TYPE ADS

IMAGE_LEVEL 1

MEAN_TERRAIN_HETGHT 1131.170644

ANCHOR_LATITUDE  ©.141526139900

ANCHOR_LONGITUDE  -1.27180762230@

LINE_STAGGERED  FALSE

VIEW_OF_LINE  BACKWARD

RADIOMETRIC_PROPERTY  RGB

IMAGE_DATE  Tue Mar 16 11:55:20 2021

WUMBER_SCAN_LINES 61728

SENSOR_ROTATION  FALSE

CORRECTION  MO_CORRECTION

LEVEL_B_GSD 9.41656348

ORIGINAL ORIENTATION  ..\odf\1327_200510_191543_RGBIB16L1.0df €
ORIGINAL_CALIBRATION  P:\IGAC\SARDINATA\MT_0805_DENOR_18652820.xpro\SARDINATA_M@B5_18_MAYO_2028_ADS88.xpro\SARDINATA_MB@S_10_MAYD_2820_ADSBE\SARDINATA_Me@5_18_MAYO_
RECT_SCALE 2.48959450

< >

Figura 3. Archivo .sup original.

Como se nota en la Figura 3. los archivos. ads, .odf y .cam se encuentra enrutados al equipo donde se
realizé la descarga de las imagenes.

Para la edicién de los archivos . ads, .odf y .cam se debe tener en cuenta lo siguiente:

o

Las rutas de las ubicaciones de las imégenes deben ir en comillas, y separadas con forward slash
(/), esto Unicamente para la ruta de los archivos .ads.

Las rutas de los demds archivos no llevan comillas y se separan con backslash (\).

No se deben poner direcciones de red, deben ser ubicaciones locales, por eso se recomienda
conectar a una unidad local la ubicacidn general de los insumos, ejemplo:
"U\Imagenes\ADS\POLICIA\INTELIGENCIA\ADS\SARDINATA_MO005_10_MAYO_2020_ADS80....".

Teniendo en cuenta que las imdgenes son estereoscopicas es necesario realizar la edicién del archivo
.sup (Figura 4) tanto para la imagen tomada en dngulo nadir, como para las iméagenes tomadas en
dngulos backward o forward, lo anterior con el fin de generar las huellas o footprints del par
estereoscopico.
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Archive  Edicin  Formate  Ner  Ayuda

TMAGE_ID "1327_260518_191543_RGBNB16L1" ~
IMAGE_FILE_NAME 1 "U:/Imagenes/ADS,/POLICIA/INTELIGENCIA\ADS /SARDINATA_MOGS_18_MAYO_2020_ADSB0/images/1327_200510_191543_| l.ads” <
LINES 12369
SAMPLES 45462
RECTIFICATION_TERMS
a. ae8 8. ae8 1. ae8
] 200 1 000 A, 200

GRND_BIAS ©. 008 @, 000 0. 000
BIAS @.000000 GAIN 1.000000

GROUND_ZERQ -7.683428046848130+002 8.55209911611829e+202 1.13117084394531e4003

LOAD_PT -7.68342884684813+002 8.55209911611829e+002 1.13117004394531e+003

COORD_SYSTEM @

UNITS 1

USE_FAST_MATH @

MAX_AND_MIN_ELEVATION 0.8  1000.2

IMAGE_MOTION @

INITIALIZED 2

STATUS @

PHOTO_DATE “Tue Mar 16 10:49:45 2021

QUALITY @

SENSOR_TYPE ADS

IMAGE_LEVEL 1

MEAN_TERRATN_HETGHT 1131.178844

ANCHOR_LATITUDE  ©.141526139900

ANCHOR_LONGITUDE  -1.271807622300

LINE_STAGGERED  FALSE

VIEW_OF_LINE  BACKMARD

RADIOMETRIC_PROPERTY

IMAGE_DATE  Tue Mar 16 11:55:20 2021

HUMBER_SCAN_LINES 61728

SENSOR_ROTATION  FALSE

CORRECTION  NO_CORRECTION

LEVEL_@_6SD 041656348

ORIGINAL_ORIENTATION  U:\Imagenes'\ADS\POLICIA\INTELIGENCIA\ADS\SARDINATA_MO8S5_18_MAYD_2028_ADSE0\odf\1327_200510_191543_RGBNB16L1.odf ‘—
ORIGINAL_CALIBRATION  U:\Imagenes\ADS\POLICIA\INTELIGENCIA\ADS\SARDINATA_MOBS_18_MAYO_2020_ADSEO\cam\SH82_1327\v01\1327_200510_191543_f 1.cam
RECT_SCALE 2.40859450

< >

Figura 4. Archivo .sup editado.

3.2.2 GENERACION DE LAS IMAGENES EN FORMATO .TIF

Una vez se fienen los archivos .sup editados con las rutas comrectas, se debe hacer la transformaciéon de este a un
formato tif para facilitar la generaciéon de las huellas o footprints de las imagenes y su posterior evaluacion. Este
proceso se desanolla en el software PCl Geomdtica (Figura 5).

¥ @ﬁéuned:

Ya en el software ingrese al mddulo Modeler, en donde se importan los archivos sup y de manera masiva o en
batch se exportan a formato if para su visualizacién y posterior uso.
De clic derecho en la ventana principal del mdédulo Modeler y seleccione Import y luego Export (Figura 6).
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Figura 6. Acceso a opciones Import y Export.
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De doble clic enla caja Import (Figura 7).

IMPORT Module Control Panel — B EN

IMPORT
Import data set g

Input Params 1 | Log
@ Fie

U:\Insumos 1'Walidacion_Insumos'2021%Para_Asignar_Ev w | | Browse... @
@ Available Layers

B -OtN Georeferencing
Ot 1 [GEQ] Corterts Not Specified
SOl Rasters
® A 1[16U] ADS Red (0.610 - 0.660} um
® @M 2 [16U) ADS Green {0.535 - 0.585) um
7] = ] [16U] ADS Blue (0.430 - 0.450) um
OB 4[16U] ADS Near Infrared (0.835 - 0.885) um
205 Tex
OE]  1(TEX) ADS Camera Info
B0 Binares
OE] 1[BIN] ADS Math Model Seament

<% Batch

Batch parameter sets:

File Rasters

0510_192647_RGBNNOOL1 sup|1.23
.0510_192647_RGBNB16L1.sup |1.23 o
..0510_191543_RGBNNDOL1.sup|1.23
.0510_191543_RGBNB16L1sup[1.23

M=

+ | =] & W
Figura 7. Médulo Import.

De clic enla opcidn Browse e importe los archivos .sup, se delbe verificar el orden en que estos son cargados porque
en este mismo orden deben quedar los archivos fif de salida, con el fin de evitar que las imagenes de salida se
crucen o gueden con el nombre incorrecto, adicionalmente estas imdgenes por lo general se descargan con
cuatro (4) bandas RGBN, de este modo, para agilizar este proceso en la opcidn Rasters se habilitan solo las bandas
RGB, siendo estas suficientes para la captura de las afectaciones durante el proceso de evaluacion.

Ingrese al mddulo de Export, de clic en la opcidn Browse y seleccione los archivos .sup en el mismo orden en que
fueron cargados en el mdédulo Import, una vez seleccionados los archivos en la opcidn Format seleccione el
formato de salida fif (Figura 8).
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EXPORT =
Export data set " |

Input Params 1 | Log

@ Fi=
|U.\Insurnos1\Validaciunflnsumos\ZﬂZ'l\Pamiﬂsignarvaaluacun\ﬂ.De«syiMom\d.Asignac vl Browse... b

© Fomat |TIFF 6.0 (1) w| | Options...

(O Overwrite Existing File
(O Save Model to PCIDSK Text Layer O

@ Owvenwrite Georeference Layer with GEQ Port []

Batch parameter sets:
il Format Ovenwrite | Save Model to PCIDSK |C
© om Existing File: Text Layer
1 |...00510_152647_RGBNNOOL1 tf | TIFF 6.0 (tif) v
2 |...00510_192647_RGBNB16L14f | TIFF 6.0 (tif) e
3 |..00510_151543_RGBNNOOL1 tif | TIFF 6.0 (tif) bl
4 |..00510_1591543_RGBNB16L14f | TIFF 6.0 (tif) e
< >

=
Figura 8. Modulo Export.

Con los archivos cargados de manera correcta en la ventana principal del médulo Modeler (Figura 9), unir los dos
procesos y dar clic en el botdén Run para iniciar con la transformacién de las imagenes a formato if.

File Edit View Execute Preference Help

GSSH D DXOW > E YRR

Figura 9. Proceso conversién de archivos .sup a .fif.

3.2.3 GENERACION DE PIRAMIDALES
Para ejecutar el proceso de evaluacién es necesario generar las piramidales de las imdgenes objeto de

evaluacion, este proceso se redliza en el software ERDAS (Figura 10).

File Manage Data Raster Vector Terrain Toolbox Help
& GeoRaster Manager &9 Compare Images = P od
[ g Yy | s
e E W Create New Image - -

) Imagizer Data Prep
Image  Coordinate Import Export GeoMedia Pixels ASClITo ASCIl to Point Rasterto  Vectorto | EditImage Pyramids & NITF Sendto  Sendto Sendto
Catalog = Calculator Data Data Tools™ ToASCIl Pixels Vector Layer Shapefile* = Raster~ = Metadata Statistics = B Create ECW Transparency - PowerPoint* Ward * | JPEG~

Conversion Vectorize | Rasterize Image NITF/NSIF Office Taols

Catalog

Contents A X 2D View #1

Figura 10. Menu principal ERDAS.

Seleccione el mddulo Manage Data y luego Pyramids & Statistics. Luego seleccionar la opcién Pyramids & Statistics
y Compute Pyramids and Stafistics:
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Untitled:1

a

Vectorto | Edit Image Pyramids &

) &9 Compare Images

Sl Create New Image

- ERDAS IMAGINE 2014
m P Wy

- Raster~ | Metadata Statistics~ B8 Create ECW Transparency PowerPaint - Word -~ | JPEG~
Rasterize Image NITF/NSIF Office Tools
"3 Image Commands: (No File)
Image Fie:
v @
Change Fiaster Tupe Conlinuous
Compute Statistics Options.
Computs Pyiamid Layess Oplions,
Delete Fyramid Laers Image File:
Optimize Pyramid Layers e (e
Set NoDala Valus 0 000000 o) oS e v |ElwiE
Clear NoData Value 8 1327_200510_191543_RGBNNDOLY.if
[ 1327_200510_152647_RGBNBTELY tF
Change Map Madel Opians.. [ 1327_200510_192647_RGBNNDOLY.if
Delete Map Model
Impott Map Madel
Espoi Map Model
hhap Model to Word File v &
Change Map Projection Dpions. File name: | 1327_200510_191543_ AGENB1ELLif
D et Map Projestion Files of type: | BigTIFF
Gt et G s tiecolor: 12363 Rows 5 45462 Columns » 3Band(s]
Add/Change Elevation Info Opians..
Remave Elevalion Infa Oplions.
Recalculate Elevation Values Options.
Piint To e Opians..
Fiename fle v &
Delete file
o Betch Cancel Help
Enter the name of the image file to use:

Figura 11. Seleccién de imdgenes.

Cancel

Help

Recent

Goto

Una vez alll despliegue en Files of Type los formatos existentes y escoja TIFF, aparecen las imdgenes objeto del
proceso, de este modo seleccione Unicamente la primera imagen y de clic en OK (Figura 12), luego active la
opcién Compute Pyramids & Statistics y de clic en Batch.

£

Commands:

Untitled - Batch Command Editor

imagecommand ‘${inputl] -pyramid 3X3 11 -meter magecommand

Vasiables: One or more inputs, one output
Variable Values
Row

11327_200510_191543_robnb16(1.tF

Add Files. Save.

Select file(s) to append to end of selected column

Load

Select Batch Files
Fie  Muliple Fie Selection
Look in| &3 imagenes

[ 1327_200510_131543_RGENB16L1 &
i 0061015 .

File name;  1327_200510_192647_RGBNNOOL1 tf

Files of type:  TIFF

Preview. Run Now Submit

Figura 12. Generacién de piramidales.
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En la ventana principal del médulo Batch, en la opcién Variables despliegue las opciones y seleccione One or
more inputs, one output y luego de clic en Add Files para adicionar las imdgenes restantes, luego de seleccionar
las imagenes faltantes, de clic en Run Now y se debe ver el avance de la Figura 13.

£ Process List
Row Process Title State Progress
1 ewWkspace
2 ImageCommand
3 Image_Commands 1 In Progress, 4 Total 0%
4 ImageCommand Computing pyramid layers for 1327_200510_19154 0%

Figura 13. Avance de la generacién de piramidales.

3.3 EVALUACION DE IMAGENES ADS

Una vez se tienen las imagenes en formato if, se procede con:
1. Generacién de huellas o footprints.

2. Generacién del drea estereoscdpica.

3. Captura de afectaciones.

3.3.1 GENERACION DE HUELLAS O FOOTPRINTS
Las huellas de las imdgenes a evaluar se generan con un script, este proceso se desarrolla en el software liore QGIS
(Figura 14).

Figura 14. Software QGIS.

Antes de iniciar el proceso en QGIS (Figura 15) se debe crear la carpeta con el nombre "Huellas" para almacenar
ali el shapefile generado, esto con el fin de ejecutar de manera correcta el siguiente proceso comespondiente a
la generacion del drea estereoscdpical.

Q Proyecto sin titulo - QGIS - olEN|

Proyects [Edicién Ver Capa Configuracién Complementos Vectgrial Raster Basedegdatos Web Mesh Progesos Ayuda
BT = * @ o N

L BR®e OS¢ + +d g3 @ %z »

LA AYAN" =4 ®R 2

Navegador a® Proyectos recientes Caja de herramientas de Procesos
2T O * A A

Favaritos

@

&l Inicie
A

b Usade recientemente
»

3 CA

»

»

2 Andlisis de redes

-2 Andlisis de vector
D
1A

=3 Andlisis del terreno rister
o Anglisis réster
-} Base de datos

@
® 4

Capas
o fieY £ i !

DOOOHOC|

4 Cartografia
22 Creacidn de vectores
) Geometria vectorial

POD

) Herramientas de archivo
() Herramientas de capa
G} Herramientas raster

@ Interpolacion

) Seleccion vectorial

@ Superposicion vectorial
@ Tabla vectorial

@ Vector general

& GDAL

& GRASS

»
L
»
»
L3
*
L3
L3
v
v G Grificos
v
v
v
v
v
v
v
v
v
v
+ W IBAMA -

New QGIS version Visit hitps:/idownload. ggis org to get your copy :ll
i S

Prep: oordenad W ca:mesal v | @ ificad| 100% :| o 0.0* | v/ Representar @ ppsGraaze @

Figura 15. Ventana principal software QGIS.
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Para el desarrollo de este proceso se debe instalar el complemento IBAMA processing, de este modo dar clic en
Complementos de la barra de heramientas y luego Administrar e instalar complementos (Figuras 16y 17).

Q Proyecto sin titulo - QGIS - o IEN]|

Proyecto Edicién Ver Capa Configuracion [Seufst | Vectorial Réster Basededatos Web Mesh Procesos Ayuda

[ | LR

- Administrar e instalar complementos...

- - »
@

. Consola de Python Control+Alt-P
n@ViLw @ /. - - R 2 B
Navegador B Proyectos recientes Caja de herramientas de Procesos B
oevaHe =a0E *
Favoritos = Q, Buscar...
b [&] Inicio » (1) Usado recientemente =
v A G} Analisis de redes

r O @ Andlisis de vector

v Ooa G Analisis del terreno rdster
FOR - @ Analisis raster

TS a8 () Base de datos

() Cartografia

(G} Creacion de vectores

) Geometria vectorial

@ Gréficos

G} Herramientas de archivo
~ Herramientas de capa

» (2 Herramientas raster

» @ Interpolacien

» (2 Seleccion vectorial

» () Superposicién vectorial
» () Tabla vectorial
b

b

»

»

o 0 @ T ~-®F O

(G Vector general

W GDAL
@ GRASS
|Hel|rQG_ISversinn available: Visit hitos:/, :’ ‘ IBAMA =
Q, Escriba para localizar (Cirl+<) Prepz der W o|essazer v | @ 3| wo% SRR +| |V Representar @ erscizzs @

Figura 16. Ingreso a instalacion de complementos.

Complementos | Todos (643) “

Q
& Todos . iba

& Catalog on the fly

B instoado % Gimp Selection Feature Toggle Group Visibilit

& |bama Expressions

o instalado /[ W [BAMA processing Plugin for change the visibility of eacl
I | & MapSwipe Tool in a group by automatically or manua
7Ip = Serval
# Toggle Active Layer This plugin change the visible item({group or laye
ﬁ Configuracién Y group({mutually exclusive),

that can be done manually or automatically, by t
or shortcuts of keyboard.

With the plugin can copy a item from group to al
group and set the current visible item in layer pz
This plugin is developed on the demand of
IBAMA(Brazilian Institute of Environment and Rer
Natural Resources)http://www.ibama.gov.br

TI0TT 19 3 voto(s) de valoracion, 1868 des

Etiquetas toggle, visibility, group, ib:
: . - .- . . —
Actualizar todos Instalar complemento

Cerrar Avyuda

Figura 17. Complemento IBAMA processing.
Dar clic en Instalar complemento.

Una vez instalado el complemento, dar clic en el icono %ﬁ% ,luego ir a IBAMA desplegar la opcidn Raster y dar
clic en Create footprint of images (Figuras 18y 19).
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Proyecto Edicion ¥er Capa Configuracion Complementos Vectorial Raster Basededatos Web Mesh Procesos Ayuda

DNEBRRY 2Ll  BPPRALERER . W50 BT
B@eV:Aaw @ /4 - “veflueEsgs2 R 2 E

Navegador @ Proyectos recientes Caja de herramientas de Procesos =]es]
neY®o BneO Dy
7 Favoritos [~ | @ Buscar...
» (@l Inicio b () Andlisis del terreno raster =
»O A b () Anilisis rster
[ e » (2 Basededatos
. Y » @ Cartografis
L= N0 = b (2 Creacién de vectores
@GS % r Q Ge?r.'netn'avactonal
v ) Graficos
« @l ® T R b (2 Herramientas de archivo
|+ () Herramientas de capa
b (2 Herramientas raster
b () Interpolacion
b (2 Seleccion vectorial
» () Superposicion vectorial
» (@ Tabla vectorial
» (2 Vector general
b i GDAL
» % GRASS
IBAMA
~ Raster
¥ Creste footprint of images (@)
|||¢..,Q(;|5 i Visit https: agi nrabogetyouroopyofﬂ r & SAGA =
| Q. Escriba para localizar (Cirl+) | Prepe ‘oordenad, | | m|:29854291|' | @ nplficad | 100% |2] stacic [0.0+ |2] |V Representar @ Ersciazzs @

Figura 18. Ubicacion complemento IBAMA processing.

Parémetras | Registro Create footprint of images =

|«

Directory of input images
v — Calculate the footprints of georeferenced

3032021\5ARDINATA_M005_10_MAYO_2020_ADS80\Imagenes €1 | | ... | images.

|:| Search in subdirectories Usage:
Filters for search(zeparate by ';") [opdonal] - Choice the directory of input images.

| - Mark subdirectories for do recursive search of
images.

|| Reverse of filters

- Add filter i ch ofi .
CRS for calculate area(if image is not projected) [opdonal] fin searen oTimages

| - | |E| Use ;' to separate the words,

e . | Ex.s filter 1 filker 2;filter 3,

If the word is contain inside the name of file,

[ I
| valid pixels(slower) v this image is selected.

Value of NODATA(f image doesn't have). For Valid pixels option
Alfimag ) H L5 - Use the reverse of the filter to capture the

| 0.000000 opposite of the filters.

CRS of Footprint layer - Select the CRS for the calculate of area.

@ | EPSG:32618 - WGS 84 / UTM zone 18N ~ || @] This CRS will be use if image not have the
o projected CRS,

Footprint layer
2021/5ARDINATA_MD0S5_10_MAYO_2020_ADSE0,Huellas/Huellas shp | |_._|

- Select the type of calculus of Footprint
palygons:

Abrir el archive de =alida después de ejecutar el algoritmo |, Bounding Box: Area is calculate with this

| | Cancelar

|Ejec|..|13r como proceso por lotes. .. | Cerrar | | Ayuda

Figura 19. Pardmetros para la generacion de huellas.

Se despliega la ventana para la creaciéon de las huellas de las imdgenes, por tanto en Directory of input images,
dar clic en los fres puntos |(...) y seleccionar la campeta en donde se encuentran las imdgenes a las cuales se va a
crearlas huellas; en Type of calculus of Footprint polygons despliegue las opciones y seleccione Valids pixels (slower);
en CRS of Footprint layer se debe indicar el sistema de referencia de las imdgenes; en Footprint layer dar clic en los
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fres puntos (...) y seleccionar la opcién Guardar a archivo ..., como se indicé anteriormente es necesario guardar
este archivo .shp de salida en la carpeta " Huellas” (Figura 20).

. ) B B a
Parsmetros | Registro Create footprint of images |

Qv 36200 Cate e s ofgererencd
Qt version: 5.11.2 Images.
GDAL version: 2.4.1 .
GEQS version: 3.7.0-CAPI-1.11.0 67369339 Usage:
PROJ version: 520
Procesando algeritmo. ..
Algoritmo 'Create footprint of images' comenzando...
Parémetros de entrada:
{ "INDUT_CRS _RREAR" : Nome, "INDUT CRS LAYER' -
fgsCoordinateReferenceSystem( "EFSE:32618") , - Add filter in search of images.
'INFUT_DIRECTORY IMAGES' - '"U:\\Imsumoslh
WWalidacion Insumosih2021 \ “Para_Asignar_Evaluacion\ Use '} to separate the words.
%3.Deisy_Mora\\4_Rsignacion_ 23032021%
\SARDINATA MO0S_10 MAYO 2020 ADS20\\Imagenes', Exc.: filter 1;filter 2;filter 3,
L e L
False, "INPUT VALID PIXKELS' : 1, '"OUIPUT_LAYER' 15 IMage 15 Selec '
Insumpsl/Validacion Insumos/20Z1/ -Use the reverse of the filter to capture the
Para_Asignar_ Evaluacion/3.Deisy Mora/ opposite of the filters,
4.ksignacicn_ 23032021/
SARDINATE MOOS_10_MAYOD 2020_ADSS0/Huesllzs/Huellas.shp' - Select the CRS for the calculate of area.
}

- Choice the directory of input images.

- Mark subdirectories for do recursive search of
images.

This CRS will be use if image not have the
1/2 Searching images. .. projected CRS.

2 Adding features(4)...
% g &) - Select the type of calculus of Footprint
polygons:

Ba %

2/2 Adding features(4)...

T

|Ejecu13r como proceso por lotes. .. | Ejecutar l Cerrar J | Ayuda |

Figura 20. Desarrollo de la generacion de huellas.

Por Ultimo, dar clic en Ejecutar y verificar que las huellas se hayan creado de la manera correcta, es decir, que se
encuentren sobrepuestos los footprints de las dos imdgenes que conforman el par estereoscdpico (Figura 21). Es
importante no modificar el nombre de lasimdgenes.

File Edit View Bookmarks Insert Selection Geoprocessing Customize Windows Help

Pedtore| » M| o A1 I s ch A A g DBE8LEBx 9 b MIIW%EE%

HERS R AN~ TR 4-: -0 807 BN S El R |'\ﬁﬂ@— i H@In AR HS
Table Of Contents x

EEELE

= £ Layers

o @ LIMITES_VERSION_MAYO_2019_ON_2

(]
¢ u Emm
[}

© @ 1327.200510 191543 RGENE16L1 4if
RGB
MRed: Layer 1
[ Green: Layer 2
M Blue Layer 3
5 @ 1327.200510_191543_RGBNNOOLL.tif
RGE

ABREGO

BUCARASICA

MRed: Layer 1
I Green: Layer 2 ELZULIA
M Blue Layer 3
ox
- - B O x
Huellas x
FID | Shape name pathfile
3 1| Polygon | 1327_200510_191543_RGBNB16L1 U:/insumos 1/Validacion_Insumos/2021/Para_Asignar_ /_Mora/4 Asignacion_23032021/SARDINATA_
2|Polygon |1327_200510_191543_RGBNNOOL! | U-/insumos/Vaiidacion_Insumos/2021/Para_Asignar_E _Mora/é Asignacion_23032021/SARDINATA_|
3| Polygen |1327_200510_192647_RGBNB1GL1 | Uinsumos1/Validacion_nsumos/2021/Para_Asignar_t ion/3 Deisy_Horald. Asignacion_23032021/SARDINATA |
0|Polygen |1327_200510_192647_RGBNNOOL1 U:/insumes 1/Vaiidacion_Insumos/2021/Para_sAsignar_E Deisy_Mora/4. Asignacion_23032021/SARDINATA_1
< >
[T 1 [ES] @ouofsseected)
Huellas g::;

j@aT=n <

Figura 21. Desarrollo de la generacion de huellas
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3.3.2 GENERACION DE AREAS ESTEREOSCOPICAS

Finalizada la creacion de las huellas se debe generar el drea estereoscopica, esto con el fin de evaluar las
imdgenes sobre esta drea para tener mayor confiabilidad en las dreas Utiles que se obtengan del proceso de
evaluacion de las imdgenes.

Este proceso se desarmolla ulilizando wuna coja de heramientas de  ArcGIS  denominada
"Area_Estereoscopica_ADS", es importante tener en cuenta que para que el script se pueda ejecutar de manera
corecta es necesario estructurar en carpetas la informacidon obtenida en procesos anteriores.

°  Ared_Estereoscopica: Aimacenara el drea estereoscodpica generada, dlli se crea una carpeta denominada
"areas” que almacenara shapefies de paso.

° Imdgenes: Aimacena las imdgenes en formato tif.

°  Huellos: Almacena el shapefile con las huellas de las imdgenes creadas ( Ver item 3.1).

= EJ SARDINATA_MO05_10_MAYO_2020_ADS30
= £ Area_Estereoscopica

= & e

£ Huellas
£ Imagenes
@ Area_Estereoscopica_ADS5.thx

Figura 22. Estructura de las carpetas.

De este modo, copiar la coja de heramientas de ArcGIS " Area_Estereoscopica_ADS" en la carpeta que
almacena toda la informacidn, tal y como se muestra en la Figura 22, adicionalmente crear una carpeta con el
nombre "dreas’ en la carpeta "Area_Estereoscopicd'.

Con la informacion estructurada de manera comecta, abrir el componente Arcmap de ArcGis, una vez alli
direccionamos desde el Catalog la ruta donde esta almacenada la informacién, desplegar la caoja de
heramientas "Area_Estereoscopica" (Figura 23).

1 B3 SARDINATA_MO05_10_MAYO_2020_ADS20

£ Area_Estereoscopica

£ Huellas

£ Imagenes

= @ Area_Esterecscopica_ADS.thx
Ja 01_Agregar_Campos

02_Separar_Areas_Estereoscopicas

ED“ 03_Area_Estereoscopica

Figura 23. Estructura de las carpetas.

Dar doble clic en el model 01_Agregar_Campos, luego enrutar el shp de Huellas (Figura 24).
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e

Seleccione shapefile "Huellas" generado con IBAMA QEIS
d"l,'l,1?2.26.D.20'|,Elite_Sub_GeograFia_CartograFia'l,Insumos1'l,VaIidacion_Insumos'l,202lﬁ,Para_Asignar_EvehE;u

\ 4

| Ruta SHP de huellas

[o]'4 Cancel Environments. .. Show Help ==
Figura 24. Ruta shp de Huellas.
Posteriormente dar doble clic en el model 02_Separar_Areas_Estereoscopicas, y alii cargar nuevamente el shapefile
de huellas, en este paso se generan con base en la ejecucion del subproceso anterior las dreas estereoscopicas,
para cada para estereoscdpico (Figura 25).

pa 02_Separar_freas_Estereascopicas — O x

Seleccione shapefile "Huellas" después de ejecutar el model 01
d 'll'|,1?2.26.D.2D'I,Elite_Sub_GeograFia_CartograFia'l,Insumos1'l,\-'alidacion_Insumos'l,2D21'|,Para_Asignar_E:r_e-D

\/

| Ruta SHP de huellas |

[0]4 Cancel Environments. .. Show Help ==

Figura 25. Ruta shp de Huellas después de ejecutado el Model 01

Finalmente ejecutar el model 03_Area_Estereoscopica (Figura 26), dlii seleccionar la carpeta "areas' y dar clic en
OK.
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ba 03_Area_Estereascopica — O b

Seleccione carpeta areas
lL'I,'I, 172.26.0,200Elite_Sub_Geografia_CartografiaiInsumos1iyalidacion_InsumosiZ0z1 II,Par'a_.f-\signar’_EEl\@

\ 4

‘ Seleccione carpeta "areas” i

oK Cancel Environments. .. Show Help 3=

Figura 26. Seleccién carpeta "areas" .

Finalizado este proceso en el cual se generan las dreas estereoscépicas y que son guardadas en la carpeta
"Areqa_Esteresocopica’, verificar junto con el shp de huellas que estas se hayan creado de manera correcta, como
se visudliza en la Figura 27.

Q Sin titulo - ArcMap

File Edit View Bookmerks Insert Selection Geoprocessing Customize Windows  Help
Editor~ . NDEEa B x |2 | b - |[120000 VBRSO e
QAM@ e - T N[O BI2NSRITIRE L b

Table Of Contents. X

EEECE

= = layers

= B LIMITES_VERSION_MAYO_2013_ON_2

O
© B Husllas
ABREGO
5 @ Area_Estercoscopica

2|
[ ] 1327.200510_191543_RGBNB16L1.tif
RGB
M Red: Layer 1
[ Green: Layer 2
MBlue Layer 3
5 @ 1327.200510_191543_RGENMNOOL1 tif
RGE

BUCARASICA

Al

3
= @ 1327.200510_192647_RGBNNOOL Table o x

M Red: Layer ! ERIL-ML L
[ Green: Layer 2 Area_Estereoscopica X
M Blue: Layer3 FID | Shape* nombre
= ] 1327.200510_192647 RGBNBI6L.tif S AT REEGE]
" [Polygon | 1327_200510_182647_RGEN
MM Red: Layer 1
[ Green: Layer 2 viLLa caro
MW Blue Layer3 M4 Trm E SANTIAGD
(0 out of 2 Selected)

Area Estereoscopica

LTI

Figura 27. Areas estereoscopicas generadas.

3.3.2 CAPTURA DE AFECTACIONES Y ESTRUCTURACION DE BASE DE DATOS

El objetivo principal de los procesos desarrollados anteriormente es estimar o calcular las dreas Utiles de
cada imagen por tanto, se deben digitalizar o capturar las afectaciones que puedan tener las
imdgenes, segun la metodologia definida se tienen las siguientes afectaciones:

°  Nube: La afectacién en la zona de la imagen corresponde a aquella en la que la visibiidad del terreno se ve

afectado por completo porla presencia de nubes, esimportante que en el momento de digitalizaria se redlice
a una escala adecuada que permita distinguir las zonas afectadas con alta fidelidad.
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°  Sombra: La afectaciéon en la zona de la imagen comesponde a agquella en la que la visibiidad del terreno se
ve afectado porla sombra de una nube o de la elevacion del tereno y que mediante la manipulacion de las
funciones de la imagen no mejora.

°  Sin dato: Se denomina sombra a aquella zona de la imagen que no contiene informacion.

°  Bruma: Se denomina bruma a aquella zona de la imagen en la que el porcentaje de visibilidad se
ve afectado por la presencia de nubes que, aungue es parcial puede afectar la identificacién de
los elementos de la imagen.

Estas afectaciones se digitalizan siempre y cuando no permitan ver informacién en el terreno, y para el caso de las
imdgenes ADS se capturan sobre la imagen tomada en el dngulo nadir.

En cuanto ala captura de las nubes, se tienen el desamollo de un script (Figura 28), el cual se encuentra en proceso
de validacion por parte del grupo.

En el momento de ejecutar el script es importante tener en cuenta que las imégenes deben tener las mismas
caracteristicas como fecha de toma, resoluciéon espectral, resolucion radiométrica, entre otras, esto con el fin de
evitar que los valores que se tomen como referencia para la deteccidn de nubes cambien considerablemente de
unaimagen a ofra.

(&) Ejecutar_mascaranubes 16/03/2021 2:22 p. m, Archivo por lotes .. 1KE
[# Mascara_nubes 16/03/2021 8:03 p. m, Python File 4KE

Figura 28. Ejecutables script de nubes.

Dar clic derecho Editar al archivo .bat denominado "Ejecutar_mascaranubes', de este modo en el bloc de notas
se abre lo visualizado en la Figura 29:

1| *Ejecutar_mascaranubes: Bloe de notas - o x

Archive  Edicién  Formato  Ver  dyuds

gecho of f ~
color 38

echo
echo = Scripts para la generaclon de una mascara de nubes en imagenes =
echo
echo.
echo.

C:\Python27\ArcGIS 18, B\python E:\2821\Script\Mascara_nubes.py --directorio "E:\20214\SARDINATA\IMAGENES" --rutavectores “E:\2021\SARDINATA\RESULTADC" --vfiltro 2702

echo Para salir presiona una tecla.|

Lm 12, Col 36 100%%  Windows (CRLF) UTF-8

Figura 29. Rutas a modificar script de nubes.

Una vez alli es necesario modificar la ruta y el valor del filtro, asi las cosas como primera medida se detbe modificar
la version del ArcGlIS, el cual debe ser 10.8. Posteriormente indicar la ruta en donde se encuentra guardado el script
de nubes (Mascara_nubes.py), el directorio de las imdgenes v la ruta en donde serd guardado el resultado final,
comespondiente alos vectores de las nubes (Figura 30).
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" *Ejecutar_mascaranubes: Bloc de notas - m] X
Archiva  Edicidn  Formato Ver  Ayuda

~
la generacion de una mascara de nubes en imagenes =
3.8\python E:\2821\5cript\Mascara_nubes.py --directorio “E:%\2621\SARDINATANIMAGENES" --rutavectores “E:%\2021\SARDINATANRESULTADD™ -ERGSBEdE-Rericls
siona una tecla.

v
< >

Lm 10, Col 164 1002 Windows (CRLF) UTF-&

Figura 30. Valor del filtro.

Adicionalmente se delbbe modificar el valor del filfro, este dato comresponde al valor de los niveles digitales en la
banda del azul correspondiente a las nubes, de este modo se deben tomar varios valores en las diferentes zonas

de la nube y redlizar un promedio, como se indica en la Figura 31.

Identify

Identify from: [ <Top-maost layer>
=1-30009_160603_162028_RGBNB16L1.tif
RGB

3

Location: \' 1.411.323,986 921.087,892 Meters

~ Field Value
- Red 8452
Green 8997

Blue 10543

Identified 1 feature

Figura 31. Valor del nivel digital en la banda azul.

Con los datfos modificados de manera comecta, guardar y ejecutar el archivo Ejecutar_mascaranubes.bat (Figura
32).
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B Cravindowsisystem3Picrmd.exe — O =

Figura 32. Ejecucion script de nubes.

Finalizado este proceso se crea un shapefie denominado AreaNubes, cargamos este archivo en el componente
ArcMap y verificamos el resultado (Figura 33).

Figura 33. Resultado final.
Como se puede observar en la Figura 33 se generan vectores en dreas que no comesponden a nubes por tanto

se deben modificar estos valores del filtro en la banda azul, para que sean los mds fiables posibles y de este modo
se generen con mayor exactitud los poligonos de las nubes, en este caso es necesario editar la capa vectorial de
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nubes, lo que puede resultar mds rdpido y fiable dependiendo la cantidad de nubes y la proximidad con que sean
generadas, redlizar esta labor de manera manual.

En cuanto a la captura de las afectaciones denominadas sombra, sin dato y bruma se debe redlizar
manualmente.

Para ello cargue la imagen en Arcmap, luego en la ventana de Arcmap en la parte derecha, se
despliega el panel Catalog, alli ubique la ruta donde se encuentra la geodatabase modelo, esta es
suministrada por el supervisor del grupo, y se debe diligenciar para cada proyecto a evaluar, teniendo
en cuenta que una vez enfregada la evaluaciéon de las imdgenes al supervisor o lider de proceso esta
debe ser cargada a la GDB general de Evaluaciéon de Insumos.

Seleccione el feature a editar, en este caso el feature de Evaluacion_imagenes, de clic derecho Edity
luego Star Editing (Figura 34).

File Edit View Bookmarks Insert Selection Geoprocessing Customize Windows Help

DeEa B o o | b - ([1:80000 Vi B e Editor~
QM@ i« (N-EINO/ BLE MBS TR - B
Table Of Contents 2 x
%8G8 H
5 = Layers

- v

O | Copy

= 30009 X Remove

Rl e

R
I Gr Joins and Relates >

N BlL ' ZoomTo Layer

Open Attribute Table

Visible Scale Range >
Use Symbol Levels
Selection >
Label Features
[ Edit Features »| 7 Start Editing

aa  Convert Features to Graphics...

B Organize Feature Templates...
Convert Symbology to Representation...

Data >
> Save As Layer File...
&> Create Layer Package...
[ Properties...

Figura 34. Cargue de la imagen y edicion del feature clase

Con el feature en modo edicidon seleccionar la opcidn “poligono” en la herramienta construction tools,
se empieza a digitalizar las afectaciones existentes (Figura 35).

P&gina 18 | 23 COPIA NO CONTROLADA



Cédigo: IN-CAR-PC01-03
EVALUACION DE IMAGENES ADS Version: 1
IGAC Vigente desde:
R 01/08/2021
File Edit View Bookmarks Insert Selection Geoprocessing Customize Windows Help
DsEs B X |9 | b-|[zeom V) EREEE =y e - Kl b # @ | B SIS £
QANQI € (K-0IN @ B2 MRS TR, sy @B i <oeurct> SR

[ Evaluacion_imagenes

Table Of Contents £ x

18 S 8|3

| [[Jevaluacion_imagenes

\
5 £ layers
E
(i
£ @ 30009_160603_162028 RGBNBI6LI.if
RGB
MERed: Layer 1
I Green: Layer 2
M Blue: Layer 3

[ Construction Tools

<2 Polygon
[] Rectangle
O Circle
© Ellipse

[l

|2~ Freehand

Figura 35. Captura de afectaciones

15| Auto Complete Polygon
| Auto Complete Freehand

Nota: En caso de que las nubes se presenten hasta el limite de la imagen, los poligonos de estas no delbben ocupar
drea fuera del poligono de la huella de la imagen ya que esto generar un drea Util que es falsa.

Luego de contar con los poligonos de la huella y las afectaciones de las imé&genes ADS, se deben
diligenciar los registros de los campos de la geodatabase modelo suministrada por el supervisor o lider
del proceso, para luego ser cargada a la Base de Datos general de Evaluacién de Insumos.

Esta geodatabase es administrada por el grupo de insumos — imdagenes y brinda informacién a los
grupos de la Subdireccién de Geografia y Cartografia del cubrimiento existente a nivel nacional en

cuanto aimdgenes existentes y sus principales caracteristicas (Figura 36).

A continuacién, se muestras los dominios e informacién para tener en cuenta para diligenciar en la
base de datos después de ser evaluada la imagen y contar con los registros de la huella de la imagen

y las afectaciones:
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Database Properties X

General Domains
Domain Name Description M
| | EEEr : s disponibles en la imagen
Cobertura Tipo de afectacion o zona Gtil
Especiro Descripcion del espectro
Fuente Origen de la imagen
Licencia Permizos de la imagen
Procesamiento Nivel de procesamiento de las imagenes
Sensor Sensor captura
Tinn Tinn e imanen 4
£ >
Domain Properties:
Field Type Short Integer ~
Domain Type Coded Values
Split policy Default Value
Merge policy Default Value
v
Coded Values:
Code Description A
0 Sin informacién
1 RGB
2 RGEN
3 Pancromatica
4 RGRN-Pan "
< >
Aceptar Cancelar Aplicar

Figura 36. Propiedades de la geodatabase de evaluacion de imagenes

1. Bandas: Este describe las bandas disponibles de la imagen, para el caso de las imégenes ADS
por lo general vienen con fres o cuatro bandas, RGB o RGBN respectivamente.

Tablal. Descripcion del dominio bandas en la geodatabase

Caédigo Descripcion
0 Sin informacion
1 RGB
2 RGBN
3 Pancromdtica
4 RGBN-Pan
5 RGBN-RedEdge
6 GR-NIR-MIR
7 X
8 C
9 VNIR- SWIR- TIR
10 VNIR- SWIR
11 NRG
12 RGBN-SWIRT-SWIR2-THERMAL
13 RGBN-SWIR1-THERMAL-SWIR2-Pan
14 RGBN-SWIRT-SWIR2-Pan
15 RGBN-SWIRT-SWIR2
16 Coastal-RGBN-SWIRT-SWIR2-Pan-Cirrus-TIRS1-TIRS2
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Cédigo

Descripcion

17

X-P

2. Cobertura: Este describe el tipo de afectacion o zona Util de la imagen.
Tabla 2. Descripcién del dominio cobertura en la geodatabase

Cédigo

Descripcion

1

Huella

Nube

Sombra

Sin dato

Bruma

NN WIN

Distorsidon

5

Linea de Costura

3. Fuente: Este describe el origen de la imagen.
Tabla 3. Descripcidén del dominio fuente en la geodatabase

Caodigo

Descripcion

1

IGAC

BNI

FAC

POLICIA

EJERCITO

N WIN

Sin informacién

4. Procesamiento: Este describe el nivel de procesamiento de las imdgenes, las imdgene ADS por
lo general se asociaciéon a nivel de procesamiento LO, L1 o L2.
Tabla 4. Descripcién del dominio procesamiento en la geodatabase

5. Sensor: Este describe el sensor con que fue capturada la imagen.

Caodigo

Descripcion

0

Sin informaciéon

Primario

Proyectado

Ortorectificado

LO

L1

L2

NN ARWIN|[—

Bundle Primary

Tabla 5. Descripcién de dominio sensor en la geodatabase

Cédigo Descripcién Cédigo Descripcién
0 Sin informacién 22 RMK-A
1 GeoEye 23 RMK-A-15/23
2 PlanetScope 24 T-11
3 RapidEye 25 Vexcel Ultra Cam
4 Spot 26 WILD RC-10
5 WorldView 27 WILD RC-20
6 TerraSAR-X 28 WILD RC-30
7 CosmoSkymed 29 WILD RC-8
8 Alos 30 WILD RC-9
9 Aster 31 ZEISS LMK 1000
10 CBERS 32 ZEISS RMK A 15/23
11 DCM 33 ADS
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12 Geosar 34 S.O.D.A

13 Ikonos 35 PLEIADES

14 Kompsat 36 Sequoia

15 Landsat 37 Sony RX IR

16 QuickBird 38 LEICA_RDC30

17 RadarSat 39 ZEISS MRB

18 JENA MRB 15/2323 40 CMOS

19 MRB 15/2323 41 ADS80

20 P-21 42 ADS100

21 RMK-15/23 43 ADS120

6. Tipo de imagen: Describe el tipo de imagen segln con el sensor que fue capturada.

Tabla 6. Descripcidon del dominio tipo de imagen en la geodatabase

Caodigo Descripcion
0 Sin informacion
1 Satelital
2 Fotografia aérea
3 ADS

Los campos que deben registrarse en la geodatabase son:

o

o

Nombre de la imagen: para las imdgenes satelitales, el nombre depende del tipo de sensor de
captura de la imagen, por lo general en este se puede ver la fecha de toma de la imagen.

Fecha de captura: corresponde a la fecha en que fue capturada la imagen, para el registro de la

geodatabase se fiene en cuenta el formato dd/mm/aaaaq, este dato se encuentra inmerso en el

nombre de la imagen.

Resolucidn espacial: en esta se define la distancia que puede cubrir el pixel medio de la imagen,
viene dada en meftros, este dato se encuentra en el archivo .sup de cada imagen.
Resolucidn espectral: se refiere al nUmero y ancho de las bandas espectrales registradas por un
sensor, para el registro de la geodatabase se anota el nUmero de bandas de la imagen, ejemplo:

3, 4, etc.

Resolucion radiométrica: indica la sensibilidad del sensor, es decir la capacidad de discriminar entre
pequenas variaciones en la radiacién que capta. Suele expresarse mediante el nUmero de bits
necesarios que se precisan para almacenar cada pixel. Cuanto mayor sea la precisidén radiométrica
mayor nUmero de detalles podrdn captarse en la imagen, este dato se extrae de la imagen una
vez cargada en Arcmap en propiedades de la imagen.
Angulo de incidencia: es el dngulo que forma la direccién de observacion con la perpendicular al
objetivo, este dato no aplica para este tipo de imdgenes.

Tipo de imagen: describe el fipo de imagen que estamos evaluando. Se fienen en cuenta los valores

indicados en la tabla 6. Descripcién del dominio tipo de imagen en la geodatabase.
Bandas: Se refiere al tipo de bandas espectrales registradas por un sensor, para el registro de la
geodatabase (.gdb) de evaluacion de insumos, se fienen en cuenta los valores indicados en la
tabla 1. Descripcidon del dominio bandas en la geodatabase, este dato se obtiene de las
propiedades de la imdgen una vez cargada en Arcmap.
Nivel de procesamiento: para el registro de la geodatabase (.gdb) de evaluacién de insumos, se
tienen en cuenta los valores indicados en la tabla 4. Descripcién del dominio procesamiento en la
geodatabase, esta informacion es suministrada por la persona encargada de las descargas, o
tambien se puede verificar en el archivo .sup I correcTron  no_correcTIoN
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Tipo de sensor: se refiere al tipo de sensor con el que fue capturada la imagen, para el registro de
la geodatabase (.gdb) de evaluacion de insumos, se tienen en cuenta los valores indicados en la
tabla 5. Descripcién del dominio sensor en la geodatabase.

Cobertura: se refiere a la cobertura evaluada en el proceso, alli se tiene en cuenta tanto la huella
como las afectaciones, para el registro de la geodatabase (.gdb) de evaluacion de insumos, se
tienen en cuenta los valores indicados en la tabla 2. Descripcidn del dominio cobertura en la
geodatabase.

Ruta: indica la ruta en la que se pueden encontrar las imdgenes evaluadas.

Fuente: indica la institucion de donde proviene de la imagen, para el registro de la geodatabase
(.gdb) de evaluacién de insumos, se tienen en cuenta los valores indicados en la tabla 3.
Descripciéon del dominio fuente en la geodatabase.

EPSG: hace referencia a un cddigo que contiene informacién sobre el sistema (marco) de
referencia antigua y moderna (geocéntrico), proyecciones cartogrdficas y elipsoides con las que
fue capturada la imagen. Cédigo EPSG 9377 "MAGNA-SIRGAS / Origen-Nacional"

Ano IGAC: Indica el ano en que la imagen fue adquirida por el IGAC.

CONTROL DE CAMBIOS

FECHA CAMBIO VERSION
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